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1. Allgemeines

1.1 Vorwort

Diese Betriebsanleitung ist Bestandteil der Maschine solarROBOT pro.

Des Weiteren ist sie eine wesentliche Hilfe fir einen erfolgreichen und gefahrlosen Umgang
mit dem solarROBOT pro. Sie enthalt wichtige Hinweise, den solarROBOT pro sicher und
sachgerecht einzusetzen. Die Beachtung der Betriebsanleitung hilft, Risiken zu vermindern,
Reparaturkosten und Ausfallzeiten zu minimieren, Personenschdaden sowie Sachschaden zu
verhindern und die Zuverlassigkeit und die Lebensdauer Ihres solarROBOT pro zu erhéhen.

Alle Abbildungen und Zeichnungen in dieser Betriebsanleitung dienen zur allgemeinen
Veranschaulichung des solarROBOT pro und sind fir dessen Konstruktion in den
Einzelheiten nicht maBgebend.

WICHTIGER HINWEIS!

Die Betriebsanleitung muss standig an der Maschine verfligbar sein und tber die gesamte
Lebensdauer der Maschine gepflegt und aktualisiert werden. Sie muss von jeder Person
gelesen, verstanden und angewendet werden, die beauftragt wird, mit dem solarROBOT
pro zu arbeiten.

Damit sind folgende Arbeiten gemeint:

Bedienung

Stérungsbehebung im Arbeitsablauf
Pflege

Wartung

Instandhaltung

Instandsetzung

Transport

@m"o a0 oo

Die jeweils handelnden Personen mussen dies schriftlich bestatigen.
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1.2 Warnhinweise

In dieser Betriebsanleitung werden folgende Warnhinweise verwendet:

Lebensgefahr!
Folgen bei Nichtbeachtung ...

= Vermeidung 1
=

Ein Warnhinweis dieser Gefahrenstufe kennzeichnet eine drohende, gefahrliche Situation.
Falls die gefdhrliche Situation nicht vermieden wird, fihrt dies zum Tod oder zu schweren
Verletzungen.

Die Anweisungen in diesem Warnhinweis missen befolgt werden, um das Risiko des Tods
oder schwerer Verletzungen von Personen zu vermeiden.

WARNUNG

Verletzungsgefahr!
Folgen bei Nichtbeachtung ...

= Vermeidung 1
=

Ein Warnhinweis dieser Gefahrenstufe kennzeichnet eine mdogliche, gefahrliche Situation.
Falls die geféhrliche Situation nicht vermieden wird, kann diese zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fihren.

Die Anweisungen in diesem Warnhinweis missen befolgt werden, um das mdgliche Risiko
des Tods oder schwerer Verletzungen von Personen zu vermeiden.

VORSICHT

Personenschaden durch ...
Folgen bei Nichtbeachtung ...

= Vermeidung 1
=

Ein Warnhinweis dieser Gefahrenstufe kennzeichnet eine mégliche, gefahrliche Situation.
Falls die gefahrliche Situation nicht vermieden wird, kann dies zu leichten oder maBigen
Verletzungen fihren.

Die Anweisungen in diesem Warnhinweis missen befolgt werden, um Sachbeschadigungen
zu vermeiden.
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Hinweistext ...

Ein Hinweis kennzeichnet zusatzliche Informationen, die den Umgang mit dem solarROBOT
pro erleichtern.

1.3 Lieferumfang

a. solarROBOT pro Artikel-Nr.: 952.032
Bestehend aus:

Steuerungseinheit 1 St. | Artikel-Nr.: 705.130
Fahrwerk 2 St. | Artikel-Nr.: 705.199
Schlauchfiihrung 1 St. | Artikel-Nr.: 705.129
Option 1: Biirstensystem 1.100 mm 2 St. | Artikel-Nr.: 705.147
oder
Option 2: Birstensystem 1.300 mm 2 St. | Artikel-Nr.: 705.127
Funkfernbedienung 1 St. | Artikel-Nr.: 603.239
Ladestation hyCLEANER® 36 V 1 St. | Artikel-Nr.: 705.177
Funkfernbedienung - Akku 2 St. | Artikel-Nr.: 603.238
Akku 36 V/14 Ah 2 St. | Artikel-Nr.: 603.084

b. Elektroplan mit Stlckliste 1 St.

c. Hydraulikplan mit Stiickliste 1 St.

d. Betriebsanleitung 1 St.

e. EG-Konformitatserkldarung 1 St.

1.4 Rechtliche Hinweise

1.4.1 Urheberschutz

Diese Betriebsanleitung muss vertraulich behandelt werden: Nur der dafur befugte
Personenkreis darf sie verwenden. Die Uberlassung an Dritte darf nur mit schriftlicher
Zustimmung des Herstellers erfolgen.

Alle Unterlagen sind im Sinne des Urheberrechtsgesetzes geschitzt.

Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieser Unterlagen - auch auszugsweise -, Verwertung
und Mitteilung ihres Inhalts sind nicht gestattet, soweit nicht ausdriicklich zugestanden.

Zuwiderhandlungen sind strafbar und verpflichten zu Schadensersatz.

Der Hersteller behélt sich alle Rechte der Ausiibung von gewerblichen Schutzrechten vor.
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1.4.2 Gewadbhrleistung

Diese Betriebsanleitung muss vor Inbetriebnahme des solarROBOT pro sorgfiltig
durchgelesen werden!

Fir Schaden und Betriebsstérungen, die sich aus der Nichtbeachtung der Betriebsanleitung
ergeben, Ubernimmt der Hersteller keine Gewahrleistung.

Die Betriebsanleitung ist vom Betreiber eigenverantwortlich um Betriebsanweisungen auf
Basis bestehender nationaler Vorschriften zur Unfallverhitung und zum Umweltschutz zu
erganzen.

Zusatzlich zu dieser Betriebsanleitung missen die in einzelnen Landern und Regionen an
der jeweiligen Einsatzstelle geltenden verbindlichen Regelungen zur Unfallverhlitung sowie
die anerkannten fachtechnischen Regeln fiir sicheres und fachgerechtes Arbeiten beachtet
werden.

Die Gewahrleistung erlischt bei:

sachwidriger Verwendung,

Verwendung unzuldssiger Betriebsmittel,

fehlerhaftem Anschluss,

Nichtverwendung von original Ersatzteilen oder Zubehor,
Umristungen, falls diese nicht mit dem Hersteller abgestimmt wurden,
Nichtdurchfiihrung vorgeschriebener Instandhaltungsarbeiten.

MmO on oo

1.4.3 Pflichten des Betreibers

Der Einsatz des solarROBOT pro birgt das Risiko auf Personenschaden oder Sachschaden,
sofern die Maschine unsachgemaB oder in nicht ordnungsgemaBem Zustand verwendet
wird.

Der Betreiber ist verpflichtet, die Maschine nur in einwandfreiem Zustand zu betreiben.
Gefahrenstellen, die zwischen dem solarROBOT pro und kundenseitigen Einrichtungen
entstehen, missen vom Betreiber gesichert werden.

Der Betreiber muss verantwortliche Personen bestimmen und einweisen, um:

a. nur geschultes und unterwiesenes Personal einzusetzen,

b. Zustandigkeiten des Personals flir das Bedienen, Warten und Instandsetzen
festzulegen.

Ferner muss der Betreiber:

c. das sicherheitsbewusste und gefahrenbewusste Arbeiten des Personals sowie das
Beachten der Betriebsanleitung kontrollieren,

d. die Betriebsanleitung und geltende Vorschriften so aufbewahren, dass sie dem
Bediener und dem Wartungspersonal jederzeit zuganglich sind,

e. Verantwortungen festlegen.

Personal, das beauftragt ist, Arbeiten mit dem solarROBOT pro durchzufiihren, muss vor
Arbeitsbeginn die Betriebsanleitung und besonders das Kapitel , Sicherheit" sowie geltende
Vorschriften gelesen und verstanden haben!

Der solarROBOT pro muss von Kindern ferngehalten werden! Bei Nichtbeachtung haftet
der Betreiber fir alle hierdurch entstehenden Schaden vollumfanglich!
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Ergdnzend zur Betriebsanleitung sind allgemeingiiltige
gesetzliche und sonstige verbindliche Regelungen zur
Unfallverhiitung und zum Umweltschutz zu beachten
und die Bediener anzuweisen!

1.4.4 Haftungsausschluss

Alle in dieser Betriebsanleitung enthaltenen technischen Informationen, Daten und
Hinweise fir den Betrieb des solarROBOT pro entsprechen dem letzten Stand bei
Drucklegung und erfolgen unter Berilcksichtigung der bisherigen Erfahrung und
Erkenntnisse des Herstellers nach bestem Wissen.

Der Hersteller behélt sich technische Anderungen im Rahmen der Weiterentwicklung des
in dieser Betriebsanleitung beschriebenen solarROBOT pro vor. Aus den Angaben,
Abbildungen und Beschreibungen dieser Betriebsanleitung kénnen keine Anspriche
abgeleitet werden. Fiir etwaige Fehler oder Unterlassungen seitens des Herstellers haftet
der Hersteller unter Ausschluss weiterer Anspriiche im Rahmen der im Vertrag
eingegangenen Gewahrleistungsverpflichtungen.

Anspriche auf Schadensersatz, gleich aus welchem Rechtsgrund sie hergeleitet werden,
sind ausgeschlossen.

Ubersetzungen werden nach bestem Wissen durchgefithrt. Eine Haftung fir
Ubersetzungsfehler kann der Hersteller nicht (ibernehmen, auch dann nicht, falls die
Ubersetzung vom Hersteller oder in seinem Auftrag erfolgte. Verbindlich bleibt allein der
Originaltext in deutscher Sprache. Die textlichen und zeichnerischen Darstellungen
entsprechen nicht unbedingt dem Lieferumfang oder einer eventuellen Ersatzteilbestellung.
Die Zeichnungen und Grafiken sind nicht maBstabsgetreu und nur exemplarisch.

Der solarROBOT pro darf nur in den Landern und Regionen eingesetzt werden, die eine CE-
Kennung vorschreiben oder ausdricklich darauf verzichten.

Der solarROBOT pro darf nur in den Landern und Regionen eingesetzt werden, in denen
die Maschine den lokalen Vorschriften nicht widerspricht.

Insbesondere ist der solarROBOT pro noch nicht flir den nordamerikanischen und
kanadischen Markt zugelassen.
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1.4.5 Herstelleranschrift

Hersteller des solarROBOT pro ist:
hyCLEANER GmbH & Co. KG
MaybachstraBe 6

D-48599 Gronau

Tel.: +49 2562 99254 0
Fax: +49 2562 99254 10

E-Mail: info@hycleaner.de
Web: www.hycleaner.de

Geschaftsflhrer:
Celina Kneiber, Josha Kneiber

Der Hersteller gibt eine Gewadhrleistung von 12 Monaten ab Lieferung Werk
Gronau.
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Kapitel

| Darstellung

Beschreibung

Kurzbedienungsanleitung

Vor Inbetriebnahme ist der
Bediener verpflichtet, die
Betriebsanleitung, die alle
erforderlichen
sicherheitstechnischen Hinweise fiir
bestimmungsgemaBe Verwendung
enthalt, zu lesen.

&£ & O

min.
max.

min.
max.

min.
max.

9 I/min
25 I/min

2 bar
8 bar

5°C
60 °C

Zulassige Wassermenge

Zulassiger Wasserdruck

Zulassige Wassertemperatur

Rutschgefahr!

Fahrweise den Bedingungen und
dem Oberflachenzustand anpassen.

Pldtzliche, schnelle
Richtungswechsel oder
Geschwindigkeitswechsel miissen
bei Nasse, Glatte oder
Verunreinigungen der zu
reinigenden Flache vermieden
werden.

Arbeitspldtze und Verkehrswege,
bei denen die Mdglichkeit des
Herabfallens der Maschine besteht,
missen mit Einrichtungen versehen
sein, die verhindern, dass Personen
in die gefédhrdeten Bereiche
gelangen.

Es muss eine persoénliche
Schutzausriistung (PSA) zur
Absturzsicherung benutzt werden,
falls aus baulichen Griinden eine
andere Art von Absturzsicherungen
(Seitenschutz) nicht maéglich ist und
Auffangeinrichtungen (Fanggeriste
etc.) unzweckmaBig sind.
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Das Reinigen der Maschine sowie
aller zugehdorigen Teile mit einem
Hochdruckreiniger ist verboten!

2,5h

Der Ladevorgang benétigt je nach
Entladungszustand der Akkus bis zu
2,5 Stunden.

-
[

Reparatur- und Wartungsarbeiten
dirfen an elektrischen Geraten nur
im spannungsfreien Zustand
durchgefihrt werden.

Vor der Durchflihrung von
Reparatur- und Wartungsarbeiten
sind die elektrischen Gerate wie die
Ladestation von der Netzspannung
(Uber den Netzstecker) zu trennen.

~
v

min 5 °C

max.25°

Traktionslaufband - Leder
1.980 mm

In Verbindung mit dem solarROBOT
pro ist es mit diesem Laufband in
Abhangigkeit vom
Oberflachenzustand madglich,
Steigungen bis 25° zu befahren.
Die AuBentemperatur darf

5 °C nicht unterschreiten.

Dieses Laufband darf nur zur
Nassreinigung benutzt werden.
Dieses Laufband ausschlieBlich im
nassen Zustand verwenden. Mit
einem trockenen oder
verschmutzten Traktionslaufband
aus Leder verliert die Maschine die
Haftung auf der Flache!

Achtung: Der Grip ist immer
abhangig vom Oberflachenzustand
der zu reinigenden Flache.
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Traktionslaufband - Gummi,
Teilstlicke

In Verbindung mit dem solarROBOT
pro ist es mit diesem

5200000 Traktionslaufband in Abhangigkeit
elelelolelele)

elalelolelele
slelslolelele)

st vom Oberfladchenzustand madglich,
Foooood A= Steigungen bis 25° zu befahren.
S| E min 10° C Die AuBentemperatur darf dabei
B350004 10 °C nicht unterschreiten.

Cooooog
LO0000Q
slelsislelele]

Dieses Laufband ist fir die
BOO000A Nassreinigung und

elelelolelole] R .

— Trockenreinigung geeignet.

Mit einem verschmutzten
Traktionslaufband aus Gummi
verliert die Maschine die Haftung
auf der Flache!

Achtung: Der Grip ist immer
abhangig vom Oberflachenzustand
der zu reinigenden Flache.

Traktionslaufband — Neopren
1.980 mm

In Verbindung mit dem solarROBOT
pro ist es mit diesem
Traktionslaufband in Abhdngigkeit
vom Oberfldchenzustand méglich,
Steigungen bis 10° zu befahren.
Die AuBentemperatur darf dabei

10 °C nicht unterschreiten.

Dieses Laufband muss fir die
Trockenreinigung und fir den
Betrieb des Roboters mit
Seitenflihrung eingesetzt werden.

Mit einem verschmutzten
Traktionslaufband aus Neopren
verliert die Maschine die Haftung
auf der Flache!

Achtung: Der Grip ist immer
abhangig vom Oberflachenzustand
der zu reinigenden Flache.

3 Die rote Linie zeigt die empfohlene

i Reinigungsroute. Das zu reinigende
Solarmodul muss von oben nach
unten abgefahren werden, damit
die gelésten Verunreinigungen nicht
Uber die bereits gereinigten Flachen
laufen.
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Hinweis: Auf die Wasserzufuhr von
oben achten! Somit zieht das
Eigengewicht des Schlauchs nicht
an der Maschine. Dadurch wird die
Rutschgefahr verringert.

Die Maschine muss durch Anseilen
gegen Absturz gesichert werden.

Dafir die Anschlagpunkte der
Maschine am drehbaren Turm
verwenden.

Die Startflache muss vor dem
Aufsetzen der Maschine gereinigt
werden, um die Laufbander sauber
zu halten und ausreichend Grip
beizubehalten.

Achtung: Zuwiderhandlung flihrt
zum Gripverlust der Laufbander.

Mit dem solarROBOT pro kdnnen
Wartungsgange bis zu einer Breite
von 30 cm Uberfahren werden.

Achtung: Parallel zur Fahrtrichtung
sind Zwischenabstande bis maximal
6 cm erlaubt.

Achtung: Kippgefahr

Nach Beendigung eines Einsatzes
muss die Maschine gesaubert
werden.

Achtung: Kein Hochdruckreiniger!

Die Waschbirsten mit einem
Wasserschlauch saubern und von
Schmutzriickstdanden entfernen.
Alternativ kénnen die Blrsten im
Leerlauf erhoht, z. B. auf dem
Transportwagen, ohne Widerstand
mit Wasser am Roboter gedreht
werden, um nachzuspdlen.

Achtung: Kein Hochdruckreiniger!
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Traktionslaufbander aus Leder
mussen, falls erforderlich, wahrend
der Reinigung sowie nach
Beendigung der Reinigung
gesaubert werden. Siehe
Pflegehinweis im Kapitel ,Zubehor”.

Achtung: Kein Hochdruckreiniger!
Achtung: Die Laufbander aus Leder
nicht auf der Maschine trocknen
lassen!

Zubehor:

O min. 20 I/min
min 80 bar
(@ max 100 bar

: min. 5°C
5 max. 23 °C

Zulassige Wassermenge

Zulassiger Wasserdruck

Zulassige Wassertemperatur

Achtung: Kontakt mit Kérperteilen
vermeiden. Der
Hochdruckwasserstrahl verursacht
erhebliche Verletzungen.

Traktionslaufband - Gummi,
Teilstlicke

In Verbindung mit dem
Flechtenentferner DIRT FORCE ist
nur das Reinigen mit dem
Traktionslaufband Gummi
zugelassen. Mit diesem ist es in
Abhéangigkeit vom
Oberflachenzustand madglich,
Steigungen bis max. 20° zu
befahren. Die AuBentemperatur
darf dabei 10 °C nicht
unterschreiten.

Mit einem verschmutzten
Traktionslaufband aus Gummi
verliert die Maschine die Haftung
auf der Flache!

Achtung: Der Grip ist immer
abhangig vom Oberflachenzustand
der zu reinigenden Fldche.
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2. Sicherheit

2.1 Sicherheitskennzeichnung am Produkt

Da es sich beim solarROBOT pro um eine nicht netzgefiihrte Maschine mit elektrischer
Kleinspannung handelt, ist keine Sicherheitskennzeichnung erforderlich.

2.2 Sicherheitskennzeichnung in dieser Betriebsanleitung
Siehe Kapitel ,Warnhinweise".

2.3 Grundlegende Sicherheitshinweise
Zum Schutz des Bedienpersonals befinden sich am solarROBOT pro Warnhinweise und
Gefahrenhinweise. Diese Hinweise miissen beachtet werden.

Beschddigte und unleserliche Warnhinweise oder Gefahrenhinweise miissen vom Betreiber
sofort erneuert werden.

2.3.1 Verhalten im Notfall

Im Notfall muss der solarROBOT pro durch Betdtigung des NOT-HALT-Tasters
gestoppt werden!

Der NOT-HALT-Taster ist gut sichtbar, seitlich an der Funkfernbedienung.

Ein Notfall tritt ein beim Uberrollen von Personen und Gegenstinden sowie beim
Hineingeraten von Gegenstanden und Koérperteilen in ein Birstensystem oder Fahrwerk
des solarROBOT pro.
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2.3.2 Beachten der Betriebsanleitung

In dieser Betriebsanleitung wird der erfolgreiche und gefahrlose Einsatz Ihres solarROBOT
pro beschrieben. Sie muss von jeder Person, die mit Arbeiten an oder mit der Maschine
beauftragt ist, gelesen, verstanden und angewendet werden. Bei Nichtbeachtung der
Betriebsanleitung erlischt die Haftung des Herstellers flir Personenschaden und
Sachschaden.

Lebensgefahr durch abstiirzende Teile!
Bei Nichtbeachtung der Betriebsanleitung kénnen
abstiirzende Teile des solarROBOT pro bei unbeteiligten
Personen oder anderen Lebewesen zum Tod fiihren!

= Betriebsanleitung lesen und verstehen!

= Betriebsanleitung anwenden!

WARNUNG

Verletzungsgefahr durch abreiBende

Teile!

Bei Nichtbeachtung der Betriebsanleitung kénnen
abreiBende Teile des solarROBOT pro beim
Bedienpersonal zu erheblichen Verletzungen fiihren!

= Betriebsanleitung lesen und verstehen!
= Betriebsanleitung anwenden!

2.3.3 Anforderung an das Personal - Sorgfaltspflicht

Mit dem selbststandigen Fihren und dem Instandhalten von Reinigungsrobotern dirfen
nur Personen beschaftigt werden, die:

- das 18. Lebensjahr vollendet haben,

- korperlich und geistig geeignet sind,

- im FUhren und Instandhalten der Reinigungsroboter unterwiesen sind und ihre
Befahigung hierzu gegeniber dem Unternehmer nachgewiesen haben und erwarten
lassen, dass sie die ihnen Ubertragenen Aufgaben zuverlassig erfillen.

- Sie missen vom Betreiber zum Flihren und Instandhalten des Reinigungsroboters
beauftragt sein.
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2.3.4 Entsorgung

Nicht mehr bendtigtes Material des solarROBOT pro muss sicher und umweltgerecht
entsorgt werden.

Der solarROBOT pro kann z. B. an einer Annahmestelle flr Metallschrott entsorgt werden.
Defekte Akkus miissen einer Annahmestelle fir Batterien und Akkus Ubergeben werden.

Bei der Entsorgung des solarROBOT pro missen die nationalen Bestimmungen des
Einsatzlands beachtet werden.

e Lithiumhaltige Akkus sind bei ordnungsgemafBem
Umgang sicher.

e Bei unsachgemager Benutzung und Lagerung
konnen lithiumhaltige Akkus Brande verursachen.

¢ Verwenden Sie keine defekten, beschadigten,
verformten oder aufgeblahten Akkus.

e Akkus diirfen nicht im Hausmiill entsorgt werden.

U

o o

Lebensgefahr durch Explosion!

Fiihrt zum Tod oder schweren Verletzungen.

= Betriebsanleitung lesen und verstehen!
= SachgemadBer Gebrauch der Akkus
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2.4 BestimmungsgemaBe Verwendung

2.4.1 Einsatzbereich

Der solarROBOT pro ist in der Standardausstattung einsetzbar zur Reinigung von
Solarmodulen oder Glasdachern:

Q@0 a0 oo

in Steigungsrichtung bis zu einem Steigungswinkel von 25° (47 %),

quer zur Steigungsrichtung bis zu einem Steigungswinkel von 25° (47 %),
bis zu einem Bdschungswinkel von 30° (58 %),

bei Hindernissen bis 20 mm Hohe,

bei Licken und Wartungsgangen bis 300 mm,

bei einer Verkehrslast des Dachs von mind. 560 Pa,

auf Solarmodulen mit Produktzertifizierung nach IEC 61646 und IEC 61730.

Die angegebenen Werte sind abhéangig vom
Oberflachenzustand.

Mit dem Begriff Steigung ist sowohl die
aufwartsgerichtete Neigung sowie das
abwaidrtsgerichtete Gefille gemeint. In dieser
Betriebsanleitung wird einheitlich der Begriff Steigung
verwendet.

Der Boschungswinkel bezeichnet die
Steigungsdnderung, die mit der Maschine maximal
bewailtigt werden kann, ohne dass der Boden von
iiberhangenden Bauteilen der Maschine beriihrt wird.
Siehe folgende Abbildung:

Das Anbringen von Zubehér kann abweichende
Einsatzbedingungen zur Folge haben. Siehe Kapitel
~Zubehor".
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2.4.2 Betriebsbedingungen
Eine Inbetriebnahme des Gerats ist mdglich bei:

a. einer Umgebungstemperatur von mind. 5 °C und max. 60 °C,
b. einer maximalen Windstérke bis 6 Beaufort.

2.4.3 Anschlussbedingungen

Siehe Kapitel ,Lokale Anforderungen®.
2.5 Sachwidrige Verwendung

NICHT in elektrischen Anlagen, auBer Photovoltaikanlagen, einsetzen!
NICHT in explosiver Atmosphare einsetzen!

NICHT als Transportmittel flir Personen oder andere Lebewesen einsetzen!
NICHT als Zugmittel einsetzen!

NICHT als Transportmittel flir Gegenstande einsetzen!

NICHT als Raumfahrzeug, z. B. flir Schnee oder Sand, einsetzen!

NICHT unter Wasser einsetzen!

NICHT zum Bewassern von Grinflachen verwenden!

NICHT mit anderen Flissigkeiten auBer Wasser betreiben.

el Nt BEs N W« Wi e W e K
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2.6 Restgefahren und SchutzmaBnahmen

Durch das Tragen von Schutzbekleidung und Beachten der vorliegenden Betriebsanleitung
minimieren Sie die Risiken, die beim Umgang mit dem solarROBOT pro auftreten kénnen.
Trotzdem missen Sie sich folgender Restgefahren bewusst sein:

Lebensgefahr durch Ersticken!

Lose Arbeitsbekleidung kann von rotierenden Bauteilen
eingezogen werden. Dies kann zu erheblichen
Verletzungen oder zum Tod fiihren!

= Tragen Sie beim Umgang mit dem

solarROBOT pro eng anliegende
Arbeitsbekleidung!

Halten Sie sich von rotierenden Bauteilen fern!
Lange Haare zuriickbinden!

434

VORSICHT

Personenschaden durch rotierende
Bauteile!

Durch rotierende Bauteile besteht Verletzungsgefahr!

= Halten Sie sich von rotierenden Bauteilen fern!
= Lange Haare zuriickbinden!

VORSICHT
Personenschaden durch Quetschgefahr!

Durch das Einquetschen zwischen solarROBOT pro und
festen Gegenstanden besteht Verletzungsgefahr!

= Nicht am solarROBOT pro und/oder zwischen der
Maschine solarROBOT pro und festen
Gegenstianden aufhalten!

= Nicht in den solarROBOT pro greifen!
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VORSICHT

Personenschaden durch Stolpern!
Durch den ausgerollten Schlauch besteht

Verletzungsgefahr!
= Achten Sie beim Umgang mit dem solarROBOT
pro auf herumliegende Gegensténde!

VORSICHT

Personenschaden durch Ausrutschen!
Durch Ausrutschen auf der feuchten Flache besteht
Verletzungsgefahr!
= Achten Sie beim Umgang mit dem solarROBOT
pro auf einen sicheren Stand!
= Tragen Sie Arbeitsbekleidung mit
Sicherheitsschuhen!

Tragen Sie beim Umgang mit dem solarROBOT pro einen
Augenschutz!

Tragen Sie beim Umgang mit dem solarROBOT pro einen
Gehorschutz!

UnsachgemaBes Fahrverhalten und Drehen des
solarROBOT pro auf Hindernissen, z. B. auf
Modulklemmen, konnen zum Ablaufen der Fahrketten
filhren.

Bei Inbetriebnahme und wahrend des Betriebs des solarROBOT pro muss ein
Sicherheitsabstand von einem Meter zur Maschine und zum Schlauch eingehalten werden!

Befinden Sie sich in einer gefihrlichen Situation, betdtigen Sie sofort den
NOT-HALT-Taster!!
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3. Technische Daten - Basisausfiihrung

3.1 solarROBOT pro

Artikel-Nr.: 952.032

Hohe ohne Schlauchfiihrung: ca. 325 mm

Bauhoéhe mit Schlauchfiihrung: ca. 459 mm

Breite ohne Burstensystem: ca. 1.005 mm

Breite Blrstensystem 1100: ca. 1.190 mm

Breite Blrstensystem 1300: ca. 1.395 mm

Lange ohne Birstensystem: ca. 1.182 mm

Lange mit Blrstensystem 1100 oder 1300: ca. 1.730 mm

Gewicht Birstensystem 1100: ca. 87 kg

Gewicht Burstensystem 1300: ca. 91 kg

Reinigungsbreite Blrstensystem 1100: ca. 1.100 mm

Reinigungsbreite Burstensystem 1300: ca. 1.300 mm

Blrstenrotation: bis max. 400 U/min

Blrstendurchmesser: ca. 280 mm

Aufliegende Lange Traktionslaufband: ca. 693 mm

Breite Traktionslaufband: ca. 100 mm

Max. Verkehrslast: 560 Pa

Max. Fahrgeschwindigkeit: 2,2 km/h

Max. Steigungswinkel*: Fahrt in Steigungsrichtung 25° (47 %)

(*abhangig vom Fahrt quer zur Steigungsrichtung 25° (47 %)

Verschmutzungsgrad) Bdschungswinkel hinten 30° (58 %)
Bdschungswinkel vorne 30° (58 %)
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Min. zuldssiger Wasserdruck:
Max. zulassiger Wasserdruck:

Min. bendétigte Wassermenge:
Max. benétigte Wassermenge:

Min. Wassertemperatur:
Max. Wassertemperatur:

Gerauschemission:

2 bar
8 bar

9 |/min
25 I/min

5¢°C
60 °C

Larmrichtlinie 2000/14/EG wird eingehalten.

3.2 Biirstensystem solarROBOT pro 1.100 mm

Artikel-Nr.: 705.147

Hohe:

Breite:

Lange:

Gewicht:

Lange der Waschbirste:

ca.
ca.
ca.
ca.
ca.

295 mm
1.195 mm
463 mm
19 kg
1.100 mm

3.3 Biirstensystem solarROBOT pro 1.300 mm

Artikel-Nr.: 705.147

Hohe:

Breite:

Lange:

Gewicht:

Lange der Waschbiirste:

Ca.
ca.
ca.
Ca.
Cca.

295 mm
1.395 mm
463 mm
21 kg
1.300 mm
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3.4 Steuerungseinheit

Artikel-Nr.: 705.130

Hohe: ca. 270 mm
Breite: ca. 682 mm
Lange: ca. 573 mm
Gewicht: ca. 16 kg

3.5 Fahrwerk

Artikel-Nr.: 705.199

2 Stuck pro Maschine

Hohe: ca. 285 mm
Breite: ca. 380 mm
Lange: ca. 1.030 mm
Gewicht: ca. 15,5 kg
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3.6 Schlauchfiihrung

Artikel-Nr.: 705.129

”
Hohe: ca. 272 mm
Breite: ca. 392 mm
Lange: ca. 1.660 mm
Gewicht: ca. 3 kg

3.7 Ladestation hyCLEANER® 36 V

Artikel-Nr.: 705.177

Hoéhe (Deckel geschlossen): ca. 640 mm
Breite: ca. 500 mm
Lange: ca. 430 mm
Gewicht:

e Ohne Akkus und Funkfernbedienung

ca. 10 kg

e Mit 2x Akku 36 V/14 Ah (603.084) und Funkfernbedienung ca. 17 kg
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3.8 Funkfernbedienung

Artikel-Nr.: 603.239

Hohe: ca. 180 mm
Tiefe: ca. 165 mm
Breite: ca. 260 mm
Gewicht: ca. 1,60 kg

3.9 Funkfernbedienung - Akku

Artikel-Nr.: 603.238

Typ: Ni-MH
Spannung: ca. 7,2V
Kapazitat: ca. 750 mAh
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4. Aufbau und Funktion
4.1 Grafische Darstellung und Funktionsbeschreibung

4.1.1 Beschreibung der abnehmbaren Bauteile solarROBOT pro

Artikel-Nr.: 952.032

Abnehmbare Bauteile:
(1) Steuerungseinheit; Artikel-Nr.: 705.130
(2) Fahrwerk (2 Stlick); Artikel-Nr.: 705.199
(3) Schlauchfihrung; Artikel-Nr.: 705.129
(4) Bulrstensystem 1.100 mm; Artikel-Nr.: 705.147
oder
Blrstensystem 1.300 mm; Artikel-Nr.: 705.127

Fir den einwandfreien Betrieb des solarROBOT pro ist es wichtig, dass die entsprechenden
Verbindungen der elektrischen und mechanischen Komponenten sowie die vorgesehenen
Wasseranschlisse hergestellt werden.

Weiterhin muss die Funkstrecke der Funkfernbedienung mit dem Funkempfanger in der
Steuerungseinheit (1) hergestellt sein.

Die detaillierte Beschreibung der Verbindungen ist in den einzelnen Bauteilen aufgefuhrt.
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4.1.1.1 Steuerungseinheit

Artikel-Nr.: 705.130

Die Steuerungseinheit ist das Zentrum des solarROBOT pro.

Der Rahmen ist eine SchweiBkonstruktion.

In der Mitte des Rahmens ist die Elektrosteuerung angeordnet.

Seitlich im Innenbereich des Rahmens ist auf einer Seite das Diagnosedisplay flr
Funktions- und Stérungsinformationen und auf der gegenlberliegenden Seite ist der
Funksender fir die Funkfernbedienung.

Im oberen Bereich des Rahmens sind an beiden Seiten Biigelgriffe, die zum Tragen der
Steuerungseinheit vorgesehen sind. Ferner werden die Bligelgriffe bei der Verbindung der
Steuerungseinheit mit den Fahrwerken verwendet.

Seitlich am Rahmen sind die beiden Akkufdcher fir die Aufnahme der Akkus.

An dem Blechkragen Uber den Akkufachern sind beidseitig die Einfédelbleche fir die
Aufnahme und Verriegelung der Fallenschlésser der Fahrwerke.

Seitlich im unteren Bereich der Rahmen sind an allen 4 Ecken Kunststoffkrallen mit
Federbacken, die die untere Verbindung der Fahrwerke tibernehmen.

An der Vorder- und Hinterseite des Rahmens ist jeweils die Steckkupplungsmuffe fir den
Wasseranschluss der Birstensysteme angeordnet. Die Steckkupplungsmuffe fiir den
Wasseranschluss der Schlauchfiihrung sind oben seitlich im Innenbereich des Rahmens.
Oben im Eckbereich sind auf einer Innenseite 2 Haltelaschen flir die Aufnahme von 2
Holmen der Schlauchfiihrung. Auf der gegenlberliegenden Seite ist in der Mitte des
Rahmens der Kugelsperrbolzen angeordnet, der die Arretierung der Schlauchflihrung
Ubernimmt.

Die Buchsen flr den elektrischen Anschluss der Fahrwerke und der Blrstensysteme sind
jeweils vorne und hinten an der Steuerungseinheit.

Im Innenbereich des Rahmens ist neben dem Elektrogehause ein elektrisches Schaltventil,
das den Wasserfluss zum Blirstensystem stoppt, falls die Funktion ,Blrstensystem™ an der
Funkfernbedienung deaktiviert ist.
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4.1.1.2 Fahrwerk

Artikel-Nr.: 705.199

= e
< alarROBOT P

Zum solarROBOT pro gehdren 2 gleiche Fahrwerke.

Sie sind beidseitig, spiegelbildlich zueinander auBen an der Steuerungseinheit montiert.
Beide Fahrwerke sind demontierbar.

Der Rahmen beider Fahrwerke besteht aus einer geschraubten Blechkonstruktion.

Im hinteren Bereich des Rahmens ist das Antriebsrad, das mit einem Gleichstrommotor
Uber ein Schneckengetriebe angetrieben wird.

Im vorderen Bereich ist das Fahrkettenrad. Mit diesem Rad wird die Fahrkette gespannt
und gefuhrt.

Das Spannen der Fahrkette erfolgt beidseitig neben dem Fahrkettenrad mit im Achsbereich
befindlichen Spannschrauben einschlieBlich Kontermuttern.

Die Fahrkette besteht aus einem Zahnriemen und wird Uber die Rader gefluhrt. Auf der
Fahrkette ist umlaufend das Traktionslaufband mit einem Klettverschluss befestigt.

Flr eine ausreichend gleichmaBige Auflage der Traktionslaufbander auf den Solarmodulen
sorgen 3 Stitzrollen, die unten im mittleren Bereich des Fahrwerks federnd gelagert sind.
Die 2 Kunststoffrollen je Fahrwerkseite auBen sind mit verstellbaren Exzenterbolzen
versehen und Ubernehmen die Aufnahme und Flihrung der Blrstensysteme.

Somit kann jeweils vorne und hinten ein Blrstensystemm am solarROBOT pro montiert
werden.

Durch Verstellung der zwei Exzenterbolzen kann die Hohe der Waschbiirsten eingestellt
werden. Die Arretierung der Exzenterbolzen erfolgt vorne und hinten jeweils mit einem
Rastbolzen.

Das untere Rahmenrohr (@ 16 mm) ist fiir die beidseitige Aufnahme der Kunststoffkrallen
mit Federbacken der Steuerungseinheit vorgesehen.

Im oberen mittleren Bereich ist auBen ein mit einem Knebel bedienbares Fallenschloss, das
der Fixierung und Arretierung an der Steuerungseinheit dient.

Weiterhin sind im AuBenbereich vor der Fahrkette vorne und hinten Ultraschallsensoren,
mit denen die Kantenerkennung der zu reinigenden Flache realisiert wird.
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4.1.1.3 Schlauchfiihrung

Artikel-Nr.: 705.129

Die Basis der Schlauchfiihrung ist der untere aus 3 gleichen Rechteckrohren bestehende
Teil. Die Rechteckrohre sind hier in einem Winkel von 120° zueinander angeordnet.

Das Schlauchflihrungsrohr ist Gber den 3 Rechteckrohren drehbar gelagert. Am unteren
Ende der Schlauchfiihrung ist zwischen 2 Rechteckrohren ein Schlauch, der am Ende Uber
einen Kupplungsstecker verfligt, mit dem der Wasseranschluss mit der Steuerungseinheit
hergestellt wird.

Der Schlauch ist tiber eine Drehdurchfiihrung mit dem in der Schlauchflihrung befindlichen
Wasserschlauch verbunden.

Am oberen Ende des Wasserschlauchs ist vor der Knickschutzfeder eine Gewindemuffe mit
2" Innenrohrgewinde. An dieser Muffe koénnen handelsibliche Armaturen, z. B.
Schlauchtillen, fir die Verbindung mit einem Wasserschlauch installiert werden. Im
Bogenbereich des Schlauchfihrungsrohrs ist ein Blechkragen mit 2 nebeneinander
liegenden Bohrungen. Diese Bohrungen kénnen als Anschlagpunkte genutzt werden, falls
der solarROBOT pro mit einer Hebevorrichtung (beispielsweise auf Solarmodule) gehoben
werden soll.

4.1.1.4 Biirstensystem solarROBOT pro 1.100 mm / 1.300 mm

Artikel-Nr.: 705.147 / 705.127

An der Birstenhaube des Burstensystems ist in Fahrtrichtung rechts der Birstenmotor in
einer Halterung montiert.

Der Antriebsmotor des Birstensystems Ubernimmt mit seiner Motorwelle Gber eine
Kupplung den Antrieb der Waschblirste.

Die rechtsseitige Lagerung der Waschbirste erfolgt Uber die Oberflache der Haltung
Blrstenmotor.
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Die linkseitige Lagerung erfolgt Uber ein Flanschlager an der linken Seitenwand der
Bilrstenhaube.

An der rechten Seitenwand der Birstenhaube ist die Aufnahme fir das Zubehér Halterung
flr Versatzanordnung.

An der hinteren Langsseite der Birstenhaube sind 2 Aufnahmekrallen, mit denen die
Verbindung zu dem jeweiligen Fahrwerk lber die beiden Kunststoffrollen am Fahrwerk
hergestellt wird.

Die rechte Aufnahmekralle ist in 2 Schraubpositionen anschraubbar. Die duBere
Schraubposition ist fir die Montage des Zubehérs ,Halterung fir Versatzanordnung"
vorgesehen.

Die innere Schraubposition ist flir den normalen Blrstenbetrieb vorgesehen.

Beide Waschbiirstentypen (1.100 / 1.300 mm ) sind um den Birstenkern umlaufend mit
einem gleichmaBig verteilten Borstentyp ausgestattet.

Die Spritzschutzhaube und zugehorige Spritzschutzleiste sorgen dafiir, dass das Wasser
nicht nach oben verwirbelt wird, sondern auf die Solarmodule gebracht wird. Die hintere
Gummilippe sorgt insbesondere in Kombination mit gednderter Buirstenrotation fiir das
Abhalten gréBerer Wassermengen, um die Funktion der Kantenerkennung nicht
einzuschranken.

Die Wasserversorgung der Waschbirste erfolgt U(ber die Verbindung des
Kupplungssteckers mit der Kupplungsmuffe an der Steuerungseinheit.

Von dem Kupplungsstecker wird das Wasser durch den Wasserschlauch zum
Berieselungsrohr (unter der Spritzschutzhaube) gefiihrt und von dort aus gleichmaBig auf
die Waschblrste verteilt.

Die elektrische Versorgung des Blrstenmotors erfolgt Uber ein Elektrokabel mit Stecker.
Dieser Stecker wird mit der Buchse an der Steuerungseinheit verbunden.
Spritzschutzbirsten sorgen an der unteren Langsseite der Spritzschutzhaube dafir, dass
das Wasser auf die Solarmodule gebracht wird.

Lebensgefahr durch abstiirzende Teile!
Bei Nichtbeachtung der Betriebsanleitung kénnen
abstiirzende Bauteile des solarROBOT pro bei
unbeteiligten Personen oder anderen Lebewesen zum
Tod fiihren!
= Betriebsanleitung lesen, verstehen und
anwenden!
= Demontierte Einheiten sofort gegen Abstiirzen
sichern!
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4.1.1.5 Akku

Artikel-Nr.: 603.084

Bauteile:
(1)  Anschlussbuchse
(2) Ein-/Aus-Schalter
(3) Aktivierungstaste - Fillstandsanzeige
(4) Fullstandsanzeige
(5) Flachsicherung 30 A

Uber die Anschlussbuchse (1) des Akkus wird die Steuerung mit Strom versorgt.

Dazu muss der Akku vollsténdig bis zum Anschlag horizontal in das Akkufach der
Steuerungseinheit geschoben werden.

An der Rickwand des Akkufachs ist innen die entsprechende Anschlussbuchse (1).

Fur den Betrieb des solarROBOT pro sind 2 Akkus (36 V/14 Ah) erforderlich.

Die Anschlussbuchsen dienen der elektrischen Verbindung der Akkus mit der Ladestation
wahrend des Ladevorgangs.

Die beiden Ladeschalen der Ladestation sind baugleich mit den Akkufachern der
Steuerungseinheit.

Die Ein-/Aus-Schalter (2) beider Akkus missen vor Inbetriebnahme des solarROBOT pro
auf ,Ein" geschaltet sein.

Dazu muss an jedem Akku der Ein-/Aus-Schalter nach unten gedriickt werden.

Bei eingeschaltetem Akku leuchtet eine griine Leuchtdiode im unteren Bereich des Ein-
/Aus-Schalters.

Zum Ausschalten des Akkus und wird der Ein-/Aus-Schalter nach oben gedriickt.
Die entsprechende griine Leuchtdiode des Ein-/Aus-Schalters erlischt.
Die Akkus und der solarROBOT pro sind dann stromlos.

Die Aktivierungstaste der Fillstandsanzeige (3) ist im vorderen, mittleren Bereich oben an
jedem Akku.

Wird diese Aktivierungstaste betatigt, wird der Ladezustand durch die Flllstandsanzeige
(4), die links neben der Aktivierungstaste ist, angezeigt.

Die Flllstandsanzeige zeigt den Ladezustand 100 %, 80 %, 50 % und 20 % an.

Die Anzeigen 100 % bis 50 % leuchten mit griner LED.

Betragt der Ladezustand nur noch 20 %, leuchtet die 20-%-Anzeige rot.

Im hinteren, oberen Bereich ist die Flachsicherung (30 A) unter einem geschraubten
Deckel (5).
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Informationen zum Akku 36 V/14 Ah (603.084):

a)

b)

c)

d)

e)

f)

Aufladen (Siehe Kapitel ,Laden der Akkus".):
Genutzt werden darf ausschlieBlich die von der hyCLEANER GmbH & Co. KG
zugelassene Ladestation (705.177).

- Die Akkus diirfen nur im Trockenen und bei Temperaturen von 5 - 30 °C geladen
werden.

- Insbesondere dirfen die Akkus beim Laden keiner direkten Sonneneinstrahlung
ausgesetzt werden.

- Nach dem Ladevorgang kdnnen die Akkus noch einige Stunden oder unter Aufsicht
auch mehrere Tage an dem Ladegerat angeschlossen bleiben.
Dadurch werden alle Zellen wieder ausgeglichen.

- Die Akkus dirfen nicht in der Nahe von brennbaren Materialien aufgeladen werden!

Verhalten wahrend des solarROBOT proBetriebs:
Extreme Temperaturen missen vermieden werden.
Starke Hitze kann die Akkus schadigen.
Kélte kann zu einem voriibergehenden Kapazitatsverlust flihren.
Falls der solarROBOT pro nicht genutzt wird, z. B. in den Wintermonaten, mussen
die Akkus immer getrennt von der Maschine aufbewahrt werden. Siehe Punkt d)
~Lagerung".
Falls bei direkter Sonneneinstrahlung der solarROBOT pro flr langere Zeit auf den
Solarmodulen geparkt wird, z. B. in der Mittagspause, missen die Akkus getrennt
von der Maschine an einem Schattenplatz aufbewahrt werden.

Transport:
Da die Akkus als Gefahrgut definiert sind, diirfen Akkus nicht in Passagierflugzeugen
transportiert werden und missen bei Versand mit Speditionen gesondert
gekennzeichnet werden.

Lagerung:
Falls die Akkus langere Zeit nicht genutzt werden, z. B. in den Wintermonaten,
muissen die Akkus bei etwa 60 % ihrer Kapazitat bei ca. 10 - 15 °C kihl und
trocken gelagert werden. Mindestens 1-mal im Monat missen die Ladestdnde der
Akkus kontrolliert und, falls erforderlich, die Akkus nachgeladen werden.

Defekte Akkus:

- Mechanisch beschadigte Akkus durfen keinesfalls mehr genutzt werden.

- Die Akkus dirfen niemals ge6ffnet werden.

- Beschadigte Akkus muissen mit Angabe des Vorfalls dem Héndler des solarROBOT
pro Ubergeben werden.

- Defekte Akkus dirfen nicht mit der Post versendet werden.

Entsorgung:

- Die Akkus miussen gesondert entsorgt werden und kdnnen beim Handler oder
Hersteller des solarROBOT pro abgegeben werden.

Stand Februar 2025




hyCLEANER® Seite 35von 101__

made in

Entscheidende Einflussfaktoren auf die Akkulaufzeit:

- Fahrweise:
Ein groBer Anteil an Kurvenfahrten oder groBe Steigungen verringern die Akkulaufzeit
gegenilber langen Geradeausfahrten mit wenigen Steigungen.

- Einfluss von Zubehor:
Mit steigendem Zubehér (Anzahl und Gewicht) verringert sich die Akkulaufzeit
erheblich.

- Einfluss von Fehleinstellungen am solarROBOT pro:
Zu stramm eingestellte Fahrketten oder zu tief eingestellte Waschblirsten fihren zu
deutlichen Verringerungen der Akkulaufzeit.

4.1.2 Beschreibung Funkfernbedienung

Artikel-Nr.: 603.239

Mit der mitgelieferten Funkfernbedienung werden samtliche Funktionen des solarROBOT
pro angesteuert.

Die Funkfernbedienung stellt mit dem Anmelden des Senders eine gesicherte
Kommunikationsverbindung mit der Empfangseinheit im solarROBOT pro her. Zusatzlich
verfligt die Funkfernbedienung tber einen NOT-HALT-Taster, mit dem in einer gefahrlichen
Situation die Bewegung der Maschine gestoppt werden kann.

Die Funkfernbedienung wird mit einem Akku betrieben. Das Ladegerdt fir den Akku der
Funkfernsteuerung ist in der Ladestation.

Es handelt sich nicht um einen Sachmangel, falls durch Fremdsignale die Verbindung
zwischen Sender und Empfanger abreiBt oder keine Verbindung aufgebaut werden kann.

Der solarROBOT pro arbeitet in den folgenden Frequenzbereichen:

Region Frequenzbereich
EU und EFTA 863 - 870 MHz

25 mW ERP
USA, Kanada, Australien 915 - 928 MHz

gemaB FCC- und IC-Anforderungen

Mit dem integrierten Joystick werden die Traktionslaufbdnder links und rechts angesteuert
und so der solarROBOT pro gelenkt.

Modifikationen durch den Betreiber sind nicht zuldssig, ansonsten erlischt die
Betriebserlaubnis.

Die detaillierte Beschreibung der Funkfernbedienung ist im Kapitel ,Bedienung®.
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4.1.3 Beschreibung Ladestation

Artikel-Nr.: 705.177

Die Ladestation dient sowohl dem Aufladen der beiden Akkus als auch dem Aufladen der
Funkfernbedienung des solarROBOT pro und compact. Die Elemente sind in eine
Aufbewahrungsbox integriert.

Die Ladestation beinhaltet bereits integrierte Versorgungselemente sowie den oben
aufgefihrten Lieferumfang. Der Griff der Aufbewahrungsbox kann zum besseren Bewegen
oder Rollen verlangert werden (Teleskopfiihrung).

Die 2 Akkufacher in der Aufbewahrungsbox sind mit integrierten Ladegeraten zum Laden
der Akkus ausgestattet. Die Akkufdacher und die Ladegerate sind jeweils seitenzugehdrig
miteinander verbunden. Im unteren Bereich des Montageblechs sind die Kontrollleuchten
der Ladegerate fur die Akkus zu sehen.

Oberhalb der 2 Akkufacher ist das Ladegerat fiir den Akku der Funkfernsteuerung. Die
Flllstandsanzeige zeigt dabei den Ladezustand an.

Die Kiihlung der Ladestation wird durch 2 Lifter gewdhrleistet, die gegeniiberliegend
seitlich an der Aufbewahrungsbox angebracht sind.

Durch die Inbetriebnahme der USB-Buchse und der 12-V-Kfz-Steckdose kénnen diverse
Gerdte, z. B. Smartphones, geladen werden.

Mit dem 230-V-Anschlusskabel wird die Ladestation mit der Netzspannung (230 V)

verbunden. Das Verwenden von Verlangerungskabeln kann zu einem Spannungsabfall
fihren, was die Ladefunktion beeintrachtigen kann.
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Mit dem Flaschendffner kénnen Flaschen mit Kronkorken gedffnet werden.
Der Zurrgurt ist zum Verzurren der Ladestation vorgesehen.

Ladedauer
- Akku 36 V/14 Ah ca. 2,5 Stunden,

je nach Entladungszustand
- Akku fir Funkfernbedienung (603.238) ca. 2,4 Stunden,

je nach Entladungszustand

Temperatur
Das Betreiben der Ladestation ist nur mit funktionierenden Liftern und

Umgebungstemperaturen von 5 — 30 °C mdéglich.

Bendtigte Versorgungsspannung
230V, 50Hz
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4.2 Typenschilder und Modulschilder
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Bezeichnung: Artikel-Nr.: Position: Typenschild:
hyCLEANER'
h::LEANEH s0larROBOT® pro c €
Machine Number: 952.032 / xxx
solarROBOT pro 952.032 gguiit?gesneﬁ\ireit E;::i}; "EE:I':?E:W S?O'Q:MW
I S8
Bezeichnung: Artikel-Nr.: Position: Modulschild:
hyCLEANER® 705.199
solarROBOT pro Drive unit
Fahrwerk mittig, Balch:xxxxx Weight:15,5 kg
Fahrwerk (2 Stiick) 705.199 auBen ﬁ“;‘f;;':.i‘;“;‘m‘;ﬁ&”; YK“Y
I||I]IIIIII\III\III||I||||I|I||I||I|I|I\|I|I| (AT
705.199.XXX.XXXX
hyCLEANER® 705.130
solarROBOT pro Control unit
am Rahmen der Cotrunian: Welght:16 ko
. . DD-MM-YYYY
Steuerungseinheit 705.130 Steuerungseinheit IELEANER Gt & G0 K6
IHI'IIIIIIIIII\IIIII\IHIIIIII\ Wi
705.130.XXX.XXXX
hyCLEANER" 705.147
solarROBOT pro Brush unit
Birstensystem 1.100 mm / 705.147 Birstenrahmen St ooy N9 kg
1.300 mm (2 Stlick) 705.127 links, seitlich RYCLEANER Gmbhi & Co, K&
IHIIIIIIIIHII\III\IIIIIIIII!HI I
705.147.XXX.XXXX
hyCLEANER® 705.129
solarROBOTPro Hose guide
gmg'xxfﬂ DD-MM-YYYY \INM 1hl:{‘1 4 k
Schlauchfiihrung 705.129  Schlauchfiihrung poLEME G st

I\IIII\IIIIIIIIIIIIIIIIIIII|I|||I T

9. XXX. XXXX
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5. Transport und Lagerbedingungen

5.1 Sicherer Transport

Fir den Transport auf einem Rollwagen, z. B. innerhalb des Betriebsgeldndes, miissen die
Traktionslaufbander mit ihrer gesamten Auflageflache auf der Tragflache des Rollwagens
aufliegen.

Die Tragflache muss sauber, eben und rutschfest sein.

Der Rollwagen muss mindestens fiir eine Traglast von 80 kg ausgelegt sein.

Fir den sicheren Transport mit einem Pkw-Anhanger, im Kofferraum eines Pkw, eines
Kleintransporters oder mit einem Lastkraftwagen muss die Ladefldche ebenfalls sauber,
eben und rutschfest sein.

Fir einen Transport im o6ffentlichen StraBenverkehr oder fir weite innerbetriebliche
Strecken muss eine Ladungssicherung durch Zurrgurte vorgenommen werden. Dazu
dienen die 2 Bligel auf der Steuerungseinheit.

Aufgrund des sehr geringen Eigengewichts des solarROBOT pro dirfen die Zurrgurte nur
mit einer maximalen Zugkraft von 185 daN verwendet werden.

Die Ladungssicherung liegt immer in der Verantwortung des Fahrers.

Der solarROBOT pro ist nicht fiir das Verzurren mit einer
Ratsche ausgelegt. AusschlieBlich Zurrgurt mit
Klemmschloss nutzen.

Bei zu hoher Kraftaufwendung kann die Maschine
beschddigt werden.

Fiir den Transport wird empfohlen, die Biirstensysteme
nicht mit den Fahrwerken zu verbinden.
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5.2 Lagerbedingungen

Der solarROBOT pro muss trocken und frostfrei gelagert werden.

Dabei ist es unerheblich, ob die Maschine zusammengebaut ist oder das Blrstensystem,
die Steuerung mit Motorregelung und die Schlauchfihrung getrennt vom Fahrwerk
gelagert werden.

Wadhrend der Lagerung sind keine Konservierungsarbeiten erforderlich.

Achtung:

Die Waschbiirste darf wahrend der Lagerung nicht auf den Borsten liegen, da sich
die Borsten sonst verformen!

Wird das Blirstensystem getrennt vom Fahrwerk gelagert, muss es auf die breite Seite der
Spritzschutzhaube gelegt werden. Siehe Abbildung. Um Kratzer auf der Lackierung oder
der Beschriftung zu vermeiden, ist die Spritzschutzhaube auf eine Schutzfolie zu legen.
Dies gilt auch fur die weiteren einzelnen Komponenten, die vom Fahrwerk getrennt
gelagert werden.

Der Akku muss aus der Steuerungseinheit entnommen werden.

Akkus miissen monatlich in der mitgefiihrten Ladestation geladen werden.

Werden die Akkus nicht sachgerecht gelagert, konnen
sie Schaden nehmen. Ein defekter Akku ist, wie im
Kapitel ,,Entsorgung" beschrieben, zu entsorgen.
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6. Lokale Anforderung

6.1 Anschliisse

6.1.1 Netzanschluss Ladestation

Artikel-Nr.: 705.177

a. Schnellladegerdt 42 V, 8 A:

Versorgungsspannung: 230V AC, 50/60Hz
Ladestrom: 8 A

b. Funkfernbedienung - Ladestation (603.043):
Versorgungsspannung: 230 V/AC, 50 Hz
Stromaufnahme: 35 mA
Ladestrom: 650 mA

6.1.2 Wasseranschluss

Wasserschlauch mit mindestens 2" Nennweite.

Wasserdruck: minimal 2 bar
maximal 8 bar

Wasserdurchlauf: minimal 9 |/min
maximal 25 I/min

Betriebsmedien:
a. Nur Betriebswasser nach DIN 4046 (Analyse
76/160/EWG) verwenden.

b. Nur vom Hersteller zugelassene Zusatze verwenden.

6.1.3 Schlauchfiihrung

entsprechend EU-Richtlinie

Der Wasserschlauch muss dem solarROBOT pro oberhalb des Solarmoduls zugeflihrt
werden, damit das Gewicht des Schlauchs nicht am solarROBOT pro zieht.

6.1.4 Bauliche Vorgaben

Ein Sicherungspunkt mit einer Mindestbruchkraft von 5.000 N muss bauseitig oberhalb der
zu reinigenden Solarmodule zur Absturzsicherung des solarROBOT pro vorhanden sein.
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7. Montage

Die Inbetriebnahme nur von geschultem und
autorisiertem Personal durchfiihren lassen.

Folgende Reihenfolge der Montage wird empfohlen:
(1) Verbindung der beiden Fahrwerke mit der Steuerungseinheit: siehe nachfolgend
(2) Verbindung der Schlauchfihrung mit der Steuerungseinheit: siehe nachfolgend
(3) Verbindung der Birstensysteme mit den beiden Fahrwerken: siehe nachfolgend

7.1 Verbindung der beiden Fahrwerke mit der Steuerungseinheit
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Voraussetzung flr die Verbindung der beiden Fahrwerke mit der Steuerungseinheit ist ein
sauberer Untergrund, damit die aufgezogenen Traktionslaufbdnder nicht beschmutzt
werden.

Ein Fahrwerk wird seitlich vor der Steuerungseinheit so ausgerichtet, dass die beiden
unteren Krallen mit Spannbacken an der Steuerungseinheit zwischen die beiden Querrohre
des Fahrwerks passen.

Das Fahrwerk wird etwas nach vorn geneigt und die Steuerungseinheit wird an dem oberen
Griff angehoben.

Danach werden die beiden Kunststoffkrallen mit Federbacken gleichmaBig auf das untere
Rahmenrohr @ 16 mm geklemmt.

Nun wird das Fahrwerk in Richtung Steuerungseinheit geneigt, bis das
Verriegelungsschloss in die dafiir vorgesehene Offnung an der Steuerungseinheit einrastet.

Die Montage des zweiten Fahrwerks auf der anderen Seite der Steuerungseinheit erfolgt in
gleicher Reihenfolge.

AnschlieBend wird der Stecker fiir die elektrische Versorgung der Antriebsmotoren mit der
entsprechenden Buchse der Steuerungseinheit verbunden.
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7.2 Verbindung der Schlauchfithrung mit der Steuerungseinheit

Zuerst werden die beiden Holme der Schlauchfiihrung in die entsprechende Halterung
(beidseitig im Innenbereich der Steuerungseinheit) geschoben.

In der Mitte der Schlauchflihrung ist der Schlauch mit dem Kupplungsstecker fiir den
Wasseranschluss.

Danach wird der vordere Holm der Schlauchfithrung durch den Kugelsperrbolzen mit der
Steuerungseinheit verbunden.
AnschlieBend wird der Kupplungsstecker mit der entsprechenden Kupplungsmuffe mit der
Steuerungseinheit verbunden.
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7.3 Verbindung des Biirstensystems mit den beiden Fahrwerken

Zuerst werden die beiden hinteren Offnungen der Krallen des Biirstensystems gleichmaBig
Uber die jeweiligen oberen Rollen der Fahrwerke geflihrt. Dazu wird das Blrstensystem
angewinkelt.

Danach wird das Birstensystem gleichmaBig durch Neigen heruntergelassen, bis der
jeweilige Radius an den unteren Offnungen der Krallen des Biirstensystems an den duBeren
Rollen der beiden Fahrwerke anliegt.

Mit den Rastbolzen, an den Exzenterbolzen der hinteren Rollen der Fahrwerke, kann die
Hbéhe des Blirstensystems in 5 Positionen eingestellt werden.

Der Stecker des Wasserschlauchs wird mit der Kupplungsmuffe mit der Steuerungseinheit
verbunden.

AnschlieBend wird der Stecker flir die elektrische Versorgung des Blrstenmotors in die
entsprechende Buchse der Steuerungseinheit gesteckt.
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Die optimale Eintauchtiefe der Waschbiirste betrdgt
20 mm (2 cm). Durch zu tief eingestellte Biirsten kann
die Reinigungsleistung sowie die Akkulaufzeit negativ
beeinflusst werden! Nicht optimal eingestellte Biirsten
konnen zu Putzschatten fiihren.

Lebensgefahr durch abstiirzende Teile!

Bei Nichtbeachtung der Betriebsanleitung konnen
abstiirzende Teile des solarROBOT pro bei unbeteiligten
Personen oder anderen Lebewesen zum Tod fiihren!

= Betriebsanleitung lesen und verstehen!

= Betriebsanleitung anwenden!

= Montage nur auf ebenen, waagerechten Fldachen
durchfiihren!

= solarROBOT pro gegen Abstiirzen sichern!
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8. Bedienung

8.1 Besondere Sicherheitshinweise

Lebensgefahr durch Ersticken!

Lose Arbeitsbekleidung kann von rotierenden Bauteilen
@) eingezogen werden. Dies kann zu erheblichen
@ Verletzungen oder zum Tod fiihren!

= Tragen Sie beim Umgang mit dem

solarROBOT pro eng anliegende
Arbeitsbekleidung!

Halten Sie sich von rotierenden Bauteilen fern!
Lange Haare zuriickbinden!

VORSICHT

Personenschaden durch rotierende
Bauteile!

Durch rotierende Bauteile besteht Verletzungsgefahr!

48

= Halten Sie sich von rotierenden Bauteilen fern!
= Lange Haare zuriickbinden!
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8.2 Bedienelemente, Bedienung der Funkfernbedienung

Artikel-Nr.: 603.239

6\ |1 14| 15 |16['\|17|“£ 2

© H
.
&
D
7 3 4 8 5
12 13 9

Stand Februar 2025



hyCLEANER’

made in

Seite 49 von 101_

8.2.1 Tastenbelegung

1. Drucktaste S1
2. Drucktaste S2
3. Drucktaste S3
4, Drucktaste S4
5. Drucktaste S5
6. Drehschalter
7. Drehschalter
8. Joystick

9. Drucktaste
10. Drucktaste
11. Schllssel

12. Drucktaste
13. Drucktaste rastend
14. Drucktaste
15. Drucktaste
16. Drucktaste
17. Drucktaste
18. Drucktaste
Bedienung:

Anderung der Drehrichtung der nachlaufenden Biirste
Nicht belegt

Fahrtrichtung (I/1I drive dir)
Reinigungsmodus (wet/dry cleaning)
Uberbriickung Kantenerkennung
Feinjustierung Geradeausfahrt
Geschwindigkeitsregler (Speed)
Lenkung & Beschleunigung

Autodrive

Start

Funkfernbedienung Ein/Aus

Blrste Ein/Aus

NOT-HALT-Taster (General safe stop)
Beleuchtung Display

Nicht belegt

Nicht belegt

Nicht belegt

Nicht belegt

1. Drucktaste S1 - Anderung der Drehrichtung der nachlaufenden Biirste

2,

Mit dieser Drucktaste ldsst sich die Drehrichtung der nachlaufenden Biirste dandern.
Beide Bursten drehen nun mit der gleichen Drehrichtung in Fahrrichtung .

Drucktaste S2

Nicht belegt

Fahrrichtung
—
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3. Drucktaste S3 - Fahrtrichtung (I/1I drive dir)

Fahrtrichtung invertieren:

Mit dieser Drucktaste lasst sich die Fahrtrichtung umkehren. Der solarROBOT pro
fahrt in Fahrtrichtung 1.

Durch das Betatigen der Drucktaste wechselt der Modus auf Fahrtrichtung 2.

Dies umgeht das Rickwartsfahren mit dem Joystick nach hinten gedrickt.

Die Fahrtrichtung wird auf dem Display der Funkfernbedienung wiedergegeben.

Achtung:
Der Fahrtrichtungswechsel ist vor dem Losfahren auf dem Display
zwingend zu liberpriifen. Absturzgefahr!

Benennung Fahrtrichtung Benennung im Display der
Funkfernbedienung (603.239)
Fahrtrichtung 1 I drive dir.
Fahrtrichtung 2 II drive dir.

4. Drucktaste S4 - Reinigungsmodus (wet/dry cleaning)

Reinigungsmodus:

Mit dieser Drucktaste lasst sich zwischen den Reinigungsmodi wechseln:

Modus 1: wet cleaning

Modus 2: dry cleaning

Der Modus 1 ist fur die Nassreinigung. Dieser Modus wird im Display der
Funkfernbedienung (603.239) als ,wet cleaning™ angezeigt.

Mit Betatigung der Drucktaste wird in den Modus 2 zur Trockenreinigung
gewechselt.

Dieser wird als ,dry cleaning® im Display der Funkfernbedienung (603.239)
dargestellt.
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5. Drucktaste S5 - Uberbriickung Kantenerkennung

Uberbriickung Kantenerkennung:
Der solarROBOT pro ist mit Sensorik ausgestattet, die die Maschine stoppt, sobald
diese den Rand einer Flache erreicht.

Bei Auslosen der Kantenerkennung vibriert die
Funkfernbedienung pulsierend.

Die Maschine kann wieder zuriick in Richtung der Flache gefahren werden. Uber den
Rand der Flache hinaus ist die Fahrtrichtung aber softwareseitig gesperrt.

Mit dieser Drucktaste kénnen die Sensoren Uberbriickt werden, um Llicken und
Wartungsgange bis 300 mm zu Uberfahren.

Beim Uberbriicken der Kantenerkennung vibriert die
Funkfernbedienung pulsierend.

Sobald ein Hindernis iberfahren wurde, muss die Drucktaste fir die Uberbriickung
der Kantenerkennung sofort losgelassen werden. Ansonsten bleibt die
Kantenerkennung deaktiviert, bis die Drucktaste S5 losgelassen wird.

Lebensgefahr durch abstiirzende Teile!

Bei Nichtbeachtung gefiahrden Sie Ihr oder das Leben anderer.

= Der Bediener muss die Maschine vorsichtig von der
Kante weg mandovrieren.

= Drucktaste zur Uberbriickung nach Uberwinden des
Hindernisses loslassen.

6. Drehschalter - Feinjustierung Geradeausfahrt

Mit diesem Drehschalter kann die Geradeausfahrt feinjustiert werden.

Bei Fahrten parallel zur Steigung der zu reinigenden Flache kann es die Maschine
durch die Hangabtriebskraft leicht nach unten ziehen.

Wenn die Maschine seitlich zur Fahrtrichtung abdriften sollte, kann der Drehschalter
fir das Feinjustieren in entgegengesetzter Richtung genutzt werden, um eine
gerade Fahrtrichtung beizubehalten.

Dies kann auch wahrend der Benutzung der Autodrive-Funktion (Punkt 9.2.9)
genutzt werden.
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7. Drehschalter - Geschwindigkeitsregler (Speed)

Mit diesem Drehschalter kann die Geschwindigkeit stufenlos eingestellt werden.
~Max" gibt hierbei die Maximalgeschwindigkeit an und ,Min“ die
Minimalgeschwindigkeit.

Die Eingabe erfolgt in Echtzeit. Der Bediener ist daflir verantwortlich, dass
Geschwindigkeitsanpassungen vorsichtig und in einer sicheren Umgebung
durchgefihrt werden. Bei erhéhter Geschwindigkeit besteht Rutschgefahr.

Lebensgefahr durch abstiirzende Teile!

Bei Nichtbeachtung gefidhrden Sie Ihr oder das Leben anderer.

= Die Geschwindigkeit muss an die Gegebenheiten vor Ort
angepasst werden. (Witterung, Verschmutzungsgrad,
Verschmutzungsart, etc.)

8. Joystick - Lenkung & Beschleunigung

Mit diesem Joystick wird dersolarROBOT progesteuert.

Je starker der Einschlag des Joysticks in eine Richtung ist, umso schneller bewegt
sich die Maschine. Seitliche Bewegungen am Joystick haben Drehbewegungen der
Maschine zur Folge.

Richtung des Joysticks Bewegung der Maschine

* Geradeaus
Rickwarts

Geradeaus mit einer Kurve nach links

Rickwarts mit einer Kurve nach links

Rickwarts mit einer Kurve nach rechts

w
’ Geradeaus mit einer Kurve nach rechts
'Y

Achtung:
Durch den Drucktaster S3 kann die Fahrtrichtung invertiert werden!
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9. Drucktaste - Autodrive

Diese Funktion kann nur genutzt werden, wenn man die Maschine mit dem Joystick
geradeaus oder gerade rickwartsfahrt.

Bei gleichzeitiger Betatigung von Joystick und Drucktaste flir die Autodrive Funktion
ertdnt ein kurzer Ton.

Jetzt konnen der Joystick sowie die Drucktaste losgelassen werden und die Maschine
fahrt weiter in die zuvor gefahrene Richtung (Vorwarts/Rlckwarts).

Der Autodrive stoppt, sobald ein Rand der Flache erreicht wird und einer der
Kantenerkennungssensoren ausldst oder der Joystick vor oder zuriick gezogen wird.
Wahrend die Autodrive Funktion aktiv ist, leuchten die 2 LEDs links vom Display der
Funkfernbedienung.

Durch starke Lenkeingaben (rechts/links) wird der Autodrive beendet.

Leichte Lenkeingaben sind noch mdéglich.

Die Maschine muss wahrend des Autodrives permanent
vom Bediener liberwacht werden, um mdgliche
gefahrliche Situationen zu verhindern!

10.Drucktaste - Start

Die Drucktaste fir den Start der Einheit wird zum Anmelden und Verbinden der
Steuerung mit der Funkfernbedienung genutzt.
Fir eine detaillierte Beschreibung, siehe Kapitel ,Inbetriebnahme"

11.Schliissel - Funkfernbedienung Ein/Aus

Die Funkfernbedienung funktioniert ausschlieBlich mit dem Schlissel.
Zum Anschalten der Funkfernbedienung muss der Schliissel eingesteckt sein. Flr
eine detailliertere Beschreibung siehe Kapitel ,Inbetriebnahme".

12.Drucktaste - Biirste Ein/Aus

Die Rotation des Bilrstensystems kann mit dieser Drucktaste ein- und ausgeschaltet
werden.

Bei eingeschalteter Rotation leuchten die 2 LEDs rechts vom Display der
Funkfernbedienung. (BILD mit PFEIL)

13.Drucktaste rastend — NOT-Halt-Taster
Durch Betdtigung des NOT-HALT-Tasters wird die Energieversorgung zu den
Motoren umgehend getrennt.
Da es sich um einen rastenden Schalter handelt, muss dieser im Uhrzeigersinn
gedreht werden, um ihn wieder in die Ausgangsposition zu bringen und die Maschine
nutzen zu kénnen.

14.Drucktaste - Beleuchtung Display

Diese Drucktaste schaltet fiir 20 Sekunden die Beleuchtung des Displays an der
Funkfernbedienung ein.
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15.Drucktaste
Nicht belegt
16.Drucktaste
Nicht belegt
17.Drucktaste
Nicht belegt
18.Drucktaste

Nicht belegt
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8.3 Anzeigen und Warneinrichtung

8.3.1 Display Funkfernbedienung

EDGE

STOP

=
www.hycleaner.de

Statusmeldung hyCLEANER®

Zeile 2:

Kantenerkennungssensor ausgelést in Fahrtrichtung (I/1I)

Zeile 3:

Fahrtrichtung (I/1I)

Zeile 4:

Fahrmodus (wet/dry)

M

unkverbindung:

Funkverbindungsqualitat

Akkuladestand (Funkfernbedienung)

> >
=B
o c
U -n
3.
<
o

beide LEDs leuchten
beide LEDs leuchten nicht

= AutoDrive aktiv
= AutoDrive deaktiviert

ON

beide LEDs leuchten
beide LEDs leuchten nicht

Burstenrotation eingeschaltet
Burstenrotation ausgeschaltet

Kantenerkennung:

EDGE

STOP

vier LEDs blinken = Kantenerkennungssensor ausgeldst
vier LEDs blinken nicht = Kantenerkennungssensor nicht
ausgelost

Displaybeleuchtung:

Stirnseitig ist ein Taster zum Beleuchten des Displays.
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8.3.2 Display Maschine

Bei jedem Start (siehe unten) der Maschine wird der Startbildschirm angezeigt.

Display Bedeutung
Startbildschirm - Funkfernbedienung
nicht verbunden: Not-Halt aktiv / Funkfernbedienung nicht

verbunden
Reinigungsmodus (wet/dry)

Startbildschirm — Funkfernbedienung
verbunden: ) Ladezustand des Akkus in % und mV
-1 08 il Reinigungsmodus (wet/dry)

Version hyCLEANER®
Version Display

Datum
Uhrzeit

Aktuelle Steigung/Steigung

Schaltzustand Ultraschallsensoren

Wert gibt die Leistung wieder
Werte der 3 Temperatursensoren

Wert gibt die Leistung der Blrste wieder
Ansicht der Stromstarke

Wert gibt die Leistung der Blirste wieder
Ansicht der Stromstdrke

Ansicht der Stromstarke der Fahrwerke
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Weitere Menipunkte kénnen im Display eingesehen werden.

Dazu die Taste ,OK" gedriickt halten, bis Menli 1 auf dem Display zu sehen ist und ein
Signalton zu hoéren ist.

Die einzelnen Bildschirmseiten kénnen Uber die Pfeiltasten angesteuert werden.

Mit der Taste C verlasst man das Menl zu jeder Zeit und erreicht den Startbildschirm.
Quellenangabe: innotronic Elektronische Systeme GmbH, hyCLEANER GmbH & Co. KG LC-
Display 20210322-1, April 2021

8.4 Inbetriebnahme

Die Inbetriebnahme nur von geschultem und
autorisiertem Personal durchfiihren lassen.

Vor jeder Inbetriebnahme des solarROBOT pro missen alle Schrauben fest angezogen sein.
Weiterhin ist darauf zu achten, dass die mechanische Arretierung der Steuerungseinheit
und die Schlauchfiihrung mittels Kugelsperrbolzen gesichert sind.

Die Verbindung und Arretierung der Fahrwerke mit der Steuerungseinheit muss durch die
jeweiligen Verriegelungsschlésser gesichert sein. Alle Steckverbindungen der
Wasserhydraulik und der Elektrik missen hergestellt sein.

Vor jeder Inbetriebnahme des solarROBOT pro ist die Kantenerkennung auf
Funktionstiichtigkeit zu prifen.

Der eingeschaltete solarROBOT pro steht entweder erhdht oder auf dem Transportwagen.
Zunachst wird die ,,OK-Taste" fir 2 Sekunden gedriickt gehalten. Die Anzeige im Display
dndert sich und ein Signalton ist zu héren. Uber die Pfeiltasten des Displays wird
anschlieBend zu der Bildschirmseite , Sensors™ navigiert. In dieser Anzeige wird der Status
aller 4 Kantenerkennungssensoren dargestellt. Steht der solarROBOT pro z. B. auf dem
Transportwagen, wird der Status der Sensoren mit ,NOK" angezeigt.

Zur Prifung der Funktionstichtigkeit der einzelnen Sensoren wird testweise unter Jeden
Sensor ein Gegenstand gehalten,z. B. ein Stick pm :
Papier, der eine Flache simulieren soll. Andert sich die 7
Anzeige des getesteten Sensors von ,NOK" auf , OK", ; Mk bk
. . . .. . EFEOETE i
ist dieser Sensor funktionstichtig. ROk HE
Die Nutzung des solarROBOT pro ist untersagt, wenn
ein Status dauerhaft ,NOK" anzeigt oder ein oder
mehrere Sensoren defekt sind.
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8.4.1 Start des solarROBOT pro

Bei ausgeschalteter Funkfernbedienung muss ein geladener Akku in die Funkfernbedienung
eingelegt werden.

Es muss gepriift werden, ob der rote NOT-HALT-Taster eingerastet ist.

Falls der NOT-HALT-Taster eingerastet ist, muss dieser durch Drehen des Tasters
entriegelt werden.

Starten der Steuerung des solarROBOT pro:

1.

Durch das Einschalten der Akkus wird der solarROBOT pro gestartet und die Anzeige
hochgefahren.

Starten und Anmelden der Funkfernbedienung:

1.
2.
3.

4,

Der Schlissel (11) der Funkfernbedienung ist eingesteckt.

Den Start-Drucktaster (10) eine Sekunde betatigen - Display startet.

Den Start-Drucktaster (10) kurz betatigen - Die Verbindung zur Steuerung wird
aufgebaut.

Verbindung hergestellt. Mit der Funkfernbedienung werden die einzelnen
Funktionen des solarROBOT pro angesteuert.
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8.4.2 Start der Ladestation hyCLEANER 36 V

o
6 N

(1) Aufbewahrungsbox (703.445)

(2)  Akkufach (603.086)

@ (3) Ladegerat flr Funkfernbedienung
(603.254)
Q) /Q\' (4)  USB-Buchse 12 - 24 V (603.321)
& (5)  Flaschendffner (703.448)
% (9)
U . (6)  Anschlusskabel 230 V, 2 m
(603.261)
e\
(5/' (7)  Kurzbedienungsanleitung
(704.065)

(8) Montageblech (301.265)

N

Q/' (9) Lifter (603.265)

) (10) Kaltgeratebuchse (603.260)
)

(11) Ladegerat 36 V/6 A (603.256)

(a) Kontrollleuchte
(Ladegerat 36V 6A Akku
(603.256))
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Vor jeder Inbetriebnahme

1. Prifen Sie, dass die Seiten der Ladestation, an denen die Lifter (9) angebracht
sind, einen Luftspalt von mind. 10 cm zum nachsten Hindernis haben.
o Ein Abstand von weniger als 10 cm kann zur Uberhitzung der Ladestation
fihren, da die warme Luft nicht in ausreichendem MaB von den Liftern
abtransportiert werden kann.

2. Vergewissern Sie sich, dass die Akkufacher (2) sowie die USB-Buchse mit
Kfz-Steckdose (3) frei von Fremdkorpern sind.
o Fremdkérper kdnnen dazu fihren, dass die Akkus nicht aufgeladen werden.
o Fremdkérper kdnnen zu Beschadigungen der Ladestation oder einzelner
Elemente fluhren.

Inbetriebnahme

Allgemein:

Priifen Sie bei jeder Inbetriebnahme die Funktion der Lifter, Sichtprifung.

Bei nicht funktionierenden Liftern darf der Akku nicht geladen werden.

Es handelt sich um 230 Volt Wechselspannung. Das Gerdat ist fir Kinder ungeeignet.

Sicherheitshinweise

Sorgen Sie flr einen festen Stand der Ladestation, damit diese nicht kippen kann.
- Kann zu Beschddigungen an der Ladestation oder einzelner Elemente fihren.

Sorgen Sie dafiir, dass kein Spritzwasser in die Lifter gelangt.
- Kann zu Beschadigungen an der Ladestation oder einzelner Elemente flihren.

Vermeiden Sie das Betreiben der Ladestation unter direkter Sonneneinstrahlung.
- Kann zur Uberhitzung der Ladestation fUhren.
- Kann zu Beschddigungen an der Ladestation oder einzelner Elemente fihren.

Schitzen Sie die Ladestation wahrend des Betriebs sowie wahrend der Lagerung vor
Regen und Feuchtigkeit.
- Kann zu Beschddigungen an der Ladestation oder einzelner Elemente fihren.

Die Ladestation nicht in der Nahe von brennbaren Gasen, Losungsmitteln oder Dampfen
benutzen - Explosionsgefahr!

Lebensgefahr durch Stromschlag!

o5
&

Fiithrt zum Tod oder schweren Verletzungen.

= Netzstecker vor jedem o6ffnen der Ladestation vom
Stromnetz trennen.

= Reparatur- und Wartungsarbeiten sind nur durch
geeighetes Fachpersonal zuldssig.
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Lebensgefahr durch Explosion!
Fiihrt zum Tod oder schweren Verletzungen.

= Betriebsanleitung lesen und verstehen!
= SachgemaBer Gebrauch der Akkus und der
Ladestation

9.5 Laden der Akkus 36 V/14 Ah

Nehmen Sie die Ladestation in Betrieb, indem Sie die Kaltgeratebuchse (10) mithilfe des
mitgelieferten Anschlusskabels (6) an die bendétigte Versorgungsspannung anschlieBen.
- Die Kontrollleuchte (a) leuchtet grin. Das Ladegerat (11) ist betriebsbereit.

Schalten Sie den entladenen Akku ein und stecken Sie ihn bis zum Anschlag in das
Akkufach (2).
- Die Kontrollleuchte (a) leuchtet nach kurzer Zeit rot. Der Akku ladt.

Der Akku ist vollsténdig geladen und kann entnommen werden.
- Die Kontrollleuchte leuchtet grin.

Nach Entnahme des Akkus leuchtet die Kontrollleuchte grin.
- Das Ladegerat (11) ist betriebsbereit.

Falls die Akkus iiber einen langeren Zeitraum nicht
genutzt werden, z. B. in der Winterpause, miissen die
Akkus spatestens mindestens 1-mal im Monat
nachgeladen werden.

Laden des Akkus der Funkfernbedienung (603.238

Nehmen Sie die Ladestation in Betrieb, indem Sie die Kaltgeratebuchse (10) mithilfe des
mitgelieferten Anschlusskabels (6) an die bendétigte Versorgungsspannung anschlieBen.
- Die Power-LED leuchtet griin, die Ladezustandsanzeige leuchtet nicht:
Das Ladegerat fur die Funkfernbedienung (3) ist betriebsbereit. Siehe Bild 1.

Stecken Sie den Akku in das Ladegerat fur die Funkfernbedienung (3).
- Die Power-LED leuchtet griin, die Ladezustandsanzeige (Charger-LED) leuchtet
gelb:
Der Akku ladt. Siehe Bild 1.

Der Akku ist vollsténdig geladen und kann entnommen werden.
- Die Power-LED leuchtet griin, die Ladezustandsanzeige leuchtet nicht. Siehe Bild 1.
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Nach Entnahme des Akkus leuchtet die Power-LED griin, die Ladezustandsanzeige leuchtet
nicht. Siehe Bild 1:

- Das Ladegerat fir die Funkfernbedienung (3) ist betriebsbereit.

CHARGER
LED

POWER LED
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Beide Lademaoglichkeiten und die USB-Buchse kdnnen
gleichzeitig verwendet werden.
Der Deckel der Ladestation muss wahrend des Betriebs
oder der Ladevorgdnge geschlossen sein. Die Liifter
sorgen fiir ausreichende Kiihlung.

- _Das Eindringen von Spritzwasser wird verringert.

Die Ladestation ,,hyCLEANER® 36 V" ist ausschlieBlich
zum Laden der Funkfernbedienung und der Akkus
~36 V/14 Ah" bestimmt.

Die Ladestation nur in trockenen Raumen benutzen. Vor
Staub, Hitze (> 30 °C), direkter Sonneneinstrahlung
und zu hoher Luftfeuchtigkeit (> 80 % rel.) schiitzen.

Nur geschultes und unterwiesenes Personal fiir die
Bedienung der Ladestation einsetzen.
Siehe Kapitel ,,Pflichten des Betreibers".

Liiftungsoffnungen wahrend des Betriebs nie abdecken!

Die Ladestation nur mit trockenem Tuch reinigen.
In die Ladestation diirfen keine Fliissigkeiten
eindringen!

Das Ladegerit muss vor jedem Gebrauch auf
Beschddigung gepriift werden!

Bei Beschadigung oder Fehlfunktion muss das Gerat
sofort auBer Betrieb gesetzt werden!

Gegen Wiederinbetriebnahme schiitzen!

Reparaturen diirfen nur von autorisierten Firmen oder
geschultem Fachpersonal durchgefiihrt werden.
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9. Zubehor

Im Folgenden wird das Zubehor aufgelistet und beschrieben. Durch die Kombination dieser
Artikel mit dem solarROBOT pro andert sich das Gesamtgewicht und die Gewichtsverteilung
der Einheit. Dadurch kann sich das Maschinenhandling und Fahrverhalten &ndern.

Warnung
Absturzgefahr / fallende Gegenstande!

Kann zum Tod oder schweren Verletzungen fiihren.

Absturzsicherung / Fallschutz
Arbeitsbereich absichern.
Personliche Schutzausriistung
Betriebsanleitung lesen.

1834738

9.1 Traktionslaufband - Leder 1.980 mm

Artikel-Nr.: 703.406

5—®

\_\ min 5°C

g A_max 25°

Das Traktionslaufband Leder 1.980 mm ermdglicht es dem solarROBOT pro - aufgrund von
physikalischen Eigenschaften - auf nassen und glatten Oberflachen bis 25° Steigung zu
arbeiten. Das Traktionslaufband kann ab einer Umgebungstemperatur von 5 °C eingesetzt
werden.

Insbesondere bei der Reinigung von groBen oder stark verschmutzten Solarmodulen ist ein
rechtzeitiges Wechseln der Traktionslaufbédnder empfehlenswert. Durch (bermaBige
Verschmutzung besteht Rutschgefahr.

Einsatzort:
Steigung 0 - 25°
AuBentemperatur Ab 5 °C

Achtung: Der Grip ist abhdngig vom Oberflachenzustand und der Steigung der
Flache.
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Pflege- und Reinigungshinweise der Traktionslaufbander aus Leder:

Traktionslaufbander aus Leder sind sehr temperaturempfindlich.

Daher missen folgende Pflege- und Reinigungshinweise beachtet werden:

Die Traktionslaufbander diirfen nur mit tensidfreiem Waschmittel gereinigt werden.
Falschliche Behandlung mit tensidhaltigem Waschmittel fihrt zur Zerstérung der
Zellstruktur des Leders (Verseifung).

Dadurch geht die Haftung (Grip) der Traktionslaufbander verloren und die Lebensdauer
sinkt stark!

Achtung:

Die Traktionslaufbander nie iiber 30 °C waschen oder mit Hitze trocknen!

Wir empfehlen zum Reinigen von Hand die Anwendung des PAD-Cleaners (962.046;
962.069). Im Kapitel ,PAD-Cleaner" sind die Anwendung und die Gefahrenhinweise

Artikel-Nr.: 703.408

S

E mintosc
A\_max. 10°

JUATHAR

Dieses Traktionslaufband kann Uberall dort eingesetzt werden, wo dersolarROBOT pro ohne
Wasser bis max. 10° Steigung betrieben wird. Aufgrund des Werkstoffs Neopren ist der
Reinigungsaufwand sehr gering, da der trockene Schmutz (z. B. Sand) nicht in die
Traktionslaufbander diffundiert.

Einsatzort:
Steigung (auf trockenen Fldchen) 0-10°
AuBentemperatur Ab 10 °C

Achtung: Dieses Traktionslaufband verliert im feuchten oder nassen Zustand
sofort seinen Grip. Es besteht Rutschgefahr!
Der Grip ist abhdngig vom Oberflachenzustand und der Steigung der Flache.
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9.3 Traktionslaufband - Gummi, Teilstiicke

Artikel-Nr.: 705.171

po

pocooocd
tetatetete?

ejsis e ele]
poooocg
pooaood

poooocy
pooooog
00000

joisisiele] = .
ES25284 : min 10° C

ooy

Sfefetererets
A o
boooze [- max. 25
q

pooaocd

|sis;s s s]
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tetatetete?

Dieses Traktionslaufband ermdglicht es dem solarROBOT pro auf nassen und glatten
Oberflachen bis max. 25° Steigung zu arbeiten. Das Traktionslaufband kann ab 10 °C
Umgebungstemperatur eingesetzt werden.

Einsatzort:
Steigung 0 - 25°
AuBentemperatur Ab 10 °C

Achtung: Der Grip ist abhdngig vom Oberflaichenzustand und der Steigung der
Flache.
Hinweis: Es werden mehrere Teilstiicke benétigt.
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9.4 PAD-Cleaner 1L / 10L

Artikel-Nr.: 962.046
Artikel-Nr.: 962.069

ENKER
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Zur Reinigung der Traktionslaufbander der Produktserie

PAD Cleaner

Inhalt:

hyCLEANER"®

Technische Informationen/

Sicherheitsratschlage

GHS-Kennzeichnung: Achtung

PAD Cleaner enthalt gemaB EG
648/2004: anorganische Sauren,

organische Sauren, Stabilisatoren

Nur fiir den gewerblichen Gebrauch.

Made in Germany

1000

(PAD-CLEANER 1L)
(PAD-CLEANER 10L)

Anwendung:

1. Reinigung von Hand

Dosierung: 500 ml des PAD Cleaner in
einem Behalter mit 10 Liter lauwarmen
Wasser geben. Die Traktionslaufbander
ca. 30 Minuten in diesem Behalter
einwirken lassen. Zwischenzeitlich die
Traktionslaufbander von Hand
durchwalken.

2. Nachbe handlung

Die Traktionslaufbander in klarem
Wasser nachspiilen und anschlieBend
auswringen.

Usage:

1. Cleaning by hand

Dosage: Add 500 ml of PAD Cleaner to
a bucket with 10 liter of warm water.
Leave the driving pads in the bucket for
approximately 30 minutes. Knead the
driving pads by hand from time to time.

2. Aftertreatment
Rinse the driving pads with clear water.
Wring them out.
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Achtung,

Warning

Gefahrenhinweise:
Verursacht schwere Augenreizung.

Hazard statements:
Causes serious eye irritation

Sicherheitshinweise:
Schutzhandschuhe/ Schutzkleidung/
Augenschutz/ Gesichtsschutz tragen.
BEI KONTAKT MIT DEN AUGEN:
Einige Minuten lang behutsam mit
Wasser spiilen. Eventuell vorhandene
Kontaktlinsen nach Moglichkeit
entfernen. Weiter spilen.

Bei anhaltender Augenreizung:
Arztlichen Rat einholen/arztliche Hilfe
hinzuziehen.

Precautionary statements:

Wear protective gloves/ protective
clothing/ eéegrcteclion{ face protection.
IF IN ES: Rinse cautiously with water
for several minutes. Remove contact
lenses, if present and easy to do.
Continue rinsing.

If eye irritation persists: Get medical
advice/attention.

Ing. G. Linker GmbH, Chemische Fabrik - Am Leveloh 20 - D-45549 Sprockhovel

.: +49/(0)2324/9798-0 - Fax: +49/(0)2324/9798-98 « Email: info@linker.de - Internet: www.linker.de

PAD-Cleaner 1L undPAD-Cleaner 10L sind speziell fiir die Reinigung der

Traktionslaufbander aus Leder bestimmt.

Anwendung:

1. Reinigung von Hand

500 ml des PAD-Cleaners in einen Behalter mit 10 Litern lauwarmem Wasser
geben (unter 30 °C). Die Traktionslaufbénder ca. 30 Minuten in diesem Behalter
einwirken lassen. Wahrend der Einwirkzeit die Traktionslaufbander mehrfach von

Hand

auswringen.

Nachbehandlung
Die Traktionslaufbander in klarem Wasser nachspiilen und auswringen.

Dieses Waschmittel wird zur effektiven Reinigung der Traktionslaufbander aus Leder
empfohlen.

LY
AN
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9.5 Reinigungseimer

Artikel-Nr.: 962.040

Mit dem Reinigungseimer kann die Reinigung der Traktionslaufbander baustellengerecht
vorgenommen werden.
Der Reinigungseimer flr Traktionslaufbander hat ein Fillvolumen von 15 I.

Achtung:

Niemals mit einer Wassertemperatur liber 30 °C waschen, da dadurch das Leder
beschddigt werden kann!

Zudem diirfen keine tensidhaltigen Waschmittel verwendet werden, da dadurch
die Zellstruktur des Leders beschadigt wird!

Im oberen Bereich des Reinigungseimers sind 2 Rollen angeordnet.

Auf der linken Seite des Eimers ist am Boden ein Absatz angeordnet, mit dem der Eimer
fixiert werden kann.

Mit dem Rollenmechanismus werden die Traktionslaufbédnder ausgewrungen.

Auswringen:

- Ein Ende des Traktionslaufbands wird zwischen die beiden Rollen gefihrt und ca.
10 cm Uber den Rollen gehalten.

- Mit dem rechten FuB wird das Pedal getreten, wodurch die Rollen fest an das
Traktionslaufband geflihrt werden.

- Das Traktionslaufband wird zwischen den Rollen nach oben gezogen und dabei
ausgewrungen.

Dieses Auswringen sollte mehrmals wiederholt werden.

Bei mehrmaligem Auswringen muss das Schmutzwasser gegen sauberes Wasser

getauscht werden.
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9.6 Schlauchaufroller 25 m

Artikel-Nr.: 705.134

AAWI 11Dy

Der Schlauchaufroller besteht aus einer Schlauchtrommel mit 25 m Schlauch. Die
Schlauchtrommel ist frei drehbar auf einem Rahmen mit 3 Holmen montiert. Diese 3 Holme
sind, wie die standardmaBige Schlauchfiihrung (705.129), in Aufbauanordnung und

Dimension gleich.
Die Montage erfolgt in gleicher Weise wie die Montage der Schlauchfiihrung. Siehe Kapitel
~Verbindung der Schlauchflihrung mit der Steuerungseinheit".
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9.7 Zusatzteile fiir die stationdre Anwendung Schlauchfiihrung
oder Schlauchaufroller

Artikel-Nr.: 705.135

Die Zusatzteile bestehen im Wesentlichen aus 3 Doppel-Saugtellern, an deren Mitte jeweils
ein rechteckiger Schuh mit Federriegel befestigt ist.

Diese 3 Schuhe kdénnen entweder auf die 3 Holme der Schlauchfiihrung oder auf die 3
Holme des Schlauchaufrollers 25 m gesteckt und arretiert werden.

So kann entweder die Schlauchfihrung oder der Schlauchaufroller 25 m auf ein Solarmodul
geklemmt werden.

Zum Klemmen der Doppel-Saugteller dienen die jeweiligen Handhebel auf den Saugtellern.
Zum  Zubehdér der Artikel-Nr. 705.135 gehdéren Steckarmaturen, die die
Schlauchverbindung des Schlauchaufrollers 25 m mit der Schlauchfiihrung am solarROBOT
pro ermdglichen.
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9.8 Biirstensystem in Kombination mit Versatzanordnung
Biirstensystem

Artikel-Nr.: 705.124 und 705.144

Fir die beiden Birstensysteme 1.100 mm und 1.300 mm gibt es die Mdglichkeit, eine
Versatzanordnung als Zubeh6ér zu verwenden. Mit dieser vergroBert sich die
Reinigungsbreite auf 2.000 mm mit den 1.100 mm Bdlrsten oder auf 2.400 mm mit den
1.300 mm Bursten. Das Zubehér Versatzanordnung wird jeweils vorne und hinten im
Versatz an die Fahrwerke montiert.

Hierzu wird jeweils ein Holm fir Versatzanordnung an die daflir vorgesehene Anlenkung
motorseitig an das Birstensystem geschraubt. Die Verbindung des Blirstensystems mit
den Krallen an den Kunststoffrollen der Frontseite der Fahrwerke erfolgt wie bei der
Serienausstattung. Die Kralle an dem Holm fir Versatzanordnung ist durch
Schraubverbindung in der H6he justierbar.
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9.9 Akku 36 V/14 Ah als Ersatzakku

Artikel-Nr.: 603.084

Durch den Einsatz von zusatzlichen Ersatzakkus wird die Effektivitdt des solarROBOT pro

erheblich gesteigert.
Wadhrend ein Akkupaar geladen wird, kann der solarROBOT pro mit den Ersatzakkus weiter

betrieben werden.

9.10 Kranhaken

Artikel-Nr.: 203.009

Der Kranhaken wird verwendet, um den solarROBOT pro mit einer Hebevorrichtung auf

das Solarmodul zu heben. )
Hierzu wird an der oberen Ose des Kranhakens ein Seil befestigt, das mit der

Hebevorrichtung verbunden wird.
Der Bediener fadelt das untere, gekropfte Ende des Kranhakens bequem in die Bohrung
des oberen Anschlagpunkts der Schlauchfiihrung (705.067 oder einer anderen optionalen

Schlauchfiihrung) ein.
Dann wird durch Hochfahren der Hebevorrichtung der solarROBOT pro angehoben und auf

das zu reinigende Solarmodul gesetzt.

Weiterhin kann der Kranhaken als Lenkstange flr den optionalen Transportwagen
verwendet werden.
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9.11 Transportwagen solarROBOT pro

Artikel-Nr.: 705.160

Mit dem Transportwagen solarROBOT pro ist ein bequemer Transport dessolarROBOT pro
moglich. Insbesondere ist ein Transport ohne Berlihrung der Traktionslaufbander mit dem
Boden mdglich.

Verzurrpunkte
Transportwagen - Fahrzeug

Auf dem Aluminiumplattenboden sind 4 schmale Langlécher und 2 Kantungen nach oben
angeordnet. Diese sorgen daflir, dass sich die Steuerungseinheit mittig auf dem
Transportwagen zentriert und verhindern das horizontale Verschieben der
Steuerungseinheit wahrend des Transports.

Im hinteren Bereich des Transportwagens sind 2 Bockrollen (je Rad @ 200 mm).
Im vorderen Bereich des Transportwagens sind 2 Lenkrollen (je Rad @ 200 mm) mit
Feststellern.

Um den Transportwagen mit dem solarROBOT pro in einem Fahrzeug wahrend des
Transports zu sichern, ist der Transportwagen an den dafiir vorgesehenen Osen mithilfe
von Zurrgurten zu verzurren. Siehe Verzurrpunkte in der Grafik.

Der solarROBOT pro ist nicht fiir das Verzurren mit einer
Ratsche ausgelegt. AusschlieBBlich Zurrgurt mit
Klemmschloss nutzen.

Bei zu hoher Kraftaufwendung kann die Maschine
beschadigt werden.
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9.12 Set Ost-West-Schutz solarROBOT pro

Artikel-Nr.: 705.180

Fir die Reinigung einer PV-Anlage in Ost-West Konfiguration gibt es optional zum Schutz
der gegeniiberliegenden Solarmodule das Set Ost-West-Schutz.

Das Set besteht jeweils aus 2 Ost-West-Schutz Sicherungen pro Birste, die links und rechts
an den Blrsten mit Exzenterspannhebeln montiert werden. Der Ost-West-Schutz hebt die
Blrste an, bevor die Waschburstenhaube in Kontakt mit der gegentberliegenden
Paneloberflaiche kommen kann. Somit wird eine Berlhrung verhindert und Schaden
vermieden.

Achtung: Der Ost-West-Schutz darf nicht als zusatzliche Flihrung zum permanenten
Befahren mit der Stitzrolle auf dem benachbarten Paneel eingesetzt werden. Flr die Dauer
des Anhebens kann ansonsten die Reinigungsleistung beeintrachtigt sein, da die Birste
zum Schutz angehoben wird.
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9.13 Flechtenentferner
Artikel-Nr.: 705.205

Der Flechtenentferner ,Dirt Force" ist zur technischen Reinigung Solarpaneelen mit
hartnackigen Verschmutzungen wie zum Beispiel Flechtenbefall konzipiert. Der
Flechtenentferner ist statt der vorderen Birste in den solarROBOT pro einzuhdngen. Die
zweite BUlrste bleibt als Gegengewicht eingehangen. Nach Bedarf kann die Birste zum
Nachbiirsten der Flache verwendet werden oder alternativ in oberste Birsteneinstellung
gebracht werden, sodass kein Borstenkontakt zur Flache mehr besteht.

Lange: ca. 1180 mm

Breite: ca. 520 mm

Hohe: ca. 375 mm

Gewicht: ca. 18 kg

Max. zulassiger Wasserdruck: 110 bar am Manometer des Flechtenentferners

Min. bendétigte Wassermenge: 20 I/min

Min. Wassertemperatur: 5°C

Max. Wassertemperatur: 21 °C

Max. Steigungswinkel*: Fahrt in Steigungsrichtung 20° (47 %)

(*abhangig vom Fahrt quer zur Steigungsrichtung 20° (47 %)

Verschmutzungsgrad) Bdschungswinkel hinten 30° (58 %)
Bdschungswinkel vorne 30° (58 %)

Der Einsatz von Wasserzusitzen jeglicher Art ist
grundsatzlich nicht empfohlen.

Der Flechtenentferner ist ausschlieBlich in Kombination
mit dem Traktionslaufband - Gummi gemas Kapitel
Zubehdr zuldssig.
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Warnung

Verletzungsgefahr!
Der rotierende Hochdruckstrahl der Rotordiise kann
schwere Verletzungen verursachen.
= Richten Sie den Hochdruckstrahl niemals auf
Menschen oder Tiere
= Sicherheitsvorkehrungen beim Umgang mit
Hochdruckreinigern beachten

9.13.1 Hochdruckreiniger und Hochdruckschlauch

Der Flechtenentferner wird nicht Uber die Wasserzufuhr des solarROBOT pro betrieben,
sondern bendétigt flir den Betrieb einen Hochdruckreiniger und einen zugehérigen
Hochdruckschlauch.

Bei der Auswahl eines Hochdruckreinigers sind die Druckverluste des Hochdruckschlauches
zu beachten. Die Druckverluste sind von dem Innendurchmesser und Lange des
Hochdruckschlauches abhangig, siehe die Druckverlusttabelle.

Druckverlusttabelle

Druckverlust [bar] / Meter

_Fﬁrdermenge Innendurchmesser (Nennweite)
IU/min | Vh il 6,0 mm b s S 12,0 mm L 15,0 mm <0 18,0 mm
4,8 mm 6,4 mm | 8,0 mm | 9,5 mm 12,7 mm 15,9 mm

18| 1.080] 5,59 1,83 1,33 0,44 0,18 0,06 0,04 0,02 0,01
19| 1.140| 6,23 2,04 1,48 0,48 0,21 0,06 0,05 0,02 0,02
20| 1.200] 6,91 2,26 1,64 0,54 0,23 0,07 0,05 0,02 0,02
21| 1.260] 7,62 2,50 1,81 0,59 0,25 0,08 0,06 0,03 0,02

22| 1.320 2,74 1,98 0,65 0,28 0,09 0,06 0,03 0,02
23| 1.380 2,99 2,17 0,71 0,30 0,09 0,07 0,03 0,02
24| 1.440 3,26 2,36 0,77 0,33 0,10 0,08 0,03 0,02 0,01
25| 1.500 3,54 2,56 0,84 0,36 0,11 0,08 0,04 0,03 0,01
26| 1.560 3,83 2,77 0,91 0,38 0,12 0,09 0,04 0,03 0,02
27| 1.620 4,13 2,99 0,98 0,41 0,13 0,10 0,04 0,03 0,02

Tabelle Druckverlust (Quelle: www.hochdruckreiniger.de)

Hochdruckreiniger
Flr eine optimale Nutzung des Flechtenentferners sind folgende Parameter eines
Hochdruckreinigers zu berlcksichtigen:
- Optimaler Bereich der Wasserfordermenge 20 - 25 |/min
- Optimaler Bereich des max. Arbeitsdrucks 160 - 220 bar (hier ist die
Schlauchlange entsprechend der Tabelle Druckverlust mit einzukalkulieren)

Hochdruckschlauch

Beim Hochdruckschlauch ist darauf zu achten, dass der Wasserdruck des
Flechtenentferners nicht unterhalb des Wasserdrucks des Hochdruckreinigers liegt. Es wird
empfohlen einen Hochdruckschlauch mit mindestens 8 mm Innendurchmesser zu
verwenden.
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9.13.2 Inbetriebnahme des Flechtentferners

Positionierung des Flechtenentferners

Der Flechtenentferner ist anstelle des vorderen Blrstensystems in den solarROBOT pro
einzuhangen und anschlieBend mit den Fahrwerken zu verbinden (siehe Kapitel Verbindung
des Birstensystems mit den beiden Fahrwerken). Dabei kann der Flechtenentferner in
Fahrtrichtung als alleiniges System zur Reinigung eingesetzt werden. Das hintere
Blrstensystem bleibt am Roboter montiert und dient als Gegengewicht und kann
wahlweise zum Nachbirsten der Flache verwendet werden.

Richten Sie, falls nétig, den Flechtenentferner durch Verstellen der Rastbolzen (1) an den
Fahrwerken parallel zur Flache aus. Orientieren Sie sich an dem Spritzschutz.

Mit Hilfe der verstellbaren Krallen (2) des Flechtenentferners kann der Flechtenentferner
in der Hohe verstellt werden. Der Spritzschutz des Flechtenentferners sollte ca. 1 cm Uber
der Flache schweben.

(1)

(2)
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Nutzung der Standardschlauchfiihrung:

Die Nutzung der Standardschlauchfiihrung ist nur eingeschrankt moglich und muss vom
Bediener wahrend der Anwendung jederzeit beobachtet werden. Fixieren Sie den
Hochdruckschlauch entlang der Schlauchfiihrung, z.B. mit Kabelbindern. Nutzen Sie zum
Fixieren die gesamte Lange der Schlauchfiihrung. Achten Sie darauf, dass die Verbindung
zum Flechtenentferner nicht auf Zug belastet ist.

Es ist zu beachten, dass die Schlauchfiihrung mit dieser Adaption nicht mehr 360° drehbar
ist. Dies flihrt zu einer eingeschrankter Mandvrierbarkeit der Maschine und ist zwingend
beim Reinigen zu beachten.

Alternativ kann der Flechtenentferner mit dem Zubehor Schlauchfiihrung Hochdruck (HD)
wie gewohnt genutzt werden.

Sollten Sie die nachlaufende Biirste ebenfalls mit Wasser
betreiben wollen, benoétigen Sie dafiir eine zweite
Wasserquelle. In diesem Fall muss einer der beiden
Schlauche separat gefiihrt werden (zB wie oben
beschrieben mithilfe von Kabelbindern.) Achtung:
Eingeschrankte Mandvrierbarkeit der Maschine.

AnschlieBen des Flechtenentferners an den Hochdruckreiniger
Bevor der Flechtenentferner an den Hochdruckreiniger angeschlossen wird, sind folgende
Schritte durchzufiihren:

- Kontrollieren Sie alle Teile des Flechtenentferners auf den festen Sitz. Prifen Sie
alle Leitungen und Schlduche auf Beschadigung und Dichtigkeit.
- Kontrollieren Sie den Hochdruckreiniger gemaB zugehoriger Betriebsanleitung.
- Prifen Sie den Hochdruckschlauch auf Beschadigungen und Dichtigkeit.
- Spulen Sie den Hochdruckreiniger und den Hochdruckschlauch, ca. 30 Sekunden.
Es ist darauf zu achten, dass das Wasser keine Verunreinigungen enthalt, um ein
maogliches Verstopfen der Rotordisen zu vermeiden.
- Stellen Sie den Hochdruckreiniger mittels Umlaufventil auf die minimale
Wasserforderung ein.
Verbinden Sie nun den Flechtenentferner mit dem Hochdruckreiniger. Schalten Sie den
Hochdruckreiniger an und verstellen mittels Umlaufventil die Wasserférderung auf min. 80
bar bis zu einem maximalen Wasserdruck von 110 bar abgelesen am Manometer des
Flechtenentferners (nicht am Hochdruckreiniger).
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Winkelverstellung der Rotordisen

Die Rotordlisen des Flechtenentferners sind rotierende Dlisen.

Je nach Bedarf kann der Winkel der Rotordiisen verstellt werden. Dafir sind die
Randelgriffschrauben (1) zu I6sen und anschlieBend der Rotordlisenhalter in der
gewlinschten Position zu fixieren.

(1)

StandardmaBig werden die Rotordliisen am Flechtenentferner senkrecht nach unten
zeigend ausgeliefert. Hier ist der Reinigungskreis gleichmdBig verteilt, was zu einem
optimalen Reinigungsergebnis fihrt. Es ist zu beachten, dass abgetragene Schmutzpartikel
in verschiedene Richtungen verteilt werden kénnen.

Der Winkel der Rotordidsen kann nach Wunsch verstellt werden. Damit verandert sich der
Reinigungskreis in Fahrrichtung und ist nicht langer gleichmaBig verteilt. Der veranderte
Winkel sorgt flr eine Abtragung der Schmutzpartikel in Fahrtrichtung vorwarts. Im
Vergleich zur Werkseinstellung kann dies zu einem verminderten Reinigungsergebnis
fihren.

Reinigen mit Flechtenentferner

Achten Sie beim Arbeiten mit dem Flechtenentferner auf die Fihrung des
Hochdruckschlauches. Da Hochdruckschlduche in der Regel steifer und schwerer sind als
Niederdruckschlauche, kénnen diese die Fahreigenschaften der Maschine einschréanken und
einen Absturz provozieren. Es ist dringend darauf zu achten, dass der Schlauch von oben
zugefihrt wird.
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Lebensgefahr durch abstiirzende Teile!
Bei Nichtbeachtung der Betriebsanleitung koénnen
abstiirzende Bauteile des solarROBOT pro Dbei

unbeteiligten Personen oder anderen Lebewesen zum
Tod fiihren!

= Betriebsanleitung lesen, verstehen und
anwenden!

= Demontierte Einheiten sofort gegen Abstiirzen
sichern!

9.13.2 Lagerung, Wartung und Pflege des Flechtenentferners

Der Flechtenentferner sowie zugehérige Schlauche und Hochdruckreiniger missen trocken
und frostfrei gelagert werden.
Reinigen Sie den Flechtenentferner nach jedem Einsatz mit Niederdruckwasser ohne
jeglichen Zusatz von Reinigungsmitteln. Fur hartnackige Verschmutzung verwenden Sie
eine Blrste mit weichen Borsten.
Kontrollieren Sie alle Teile des Flechtenentferners auf den festen Sitz. Prifen Sie alle
Leitungen und Schlauche auf moégliche Beschadigungen.
Die Betriebsdauer der verbauten Rotordiisen betragt in der Regel +/- 150 Stunden, bevor
die VerschleiBteile durch einen Reparatursatz ausgetauscht werden sollten.
Der VerschleiB ist erkennbar, indem:

- der Rotationsstrahl unrunder wird

- die Rotationbewegung der Rotordlise unruhiger wird bzw. im spateren Verlauf gar
nicht zu rotieren beginnt
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9.14 Schlauchfiihrung Hochdruck (HD)

Artikel-Nr.: 705.208

Die Schlauchfiihrung HD ist konzipiert flir die Reinigung mit Hochdruckwasser und ist nur
in Verbindung mit dem Flechtenentferner am solarROBOT pro einzusetzen. Die
Schlauchfithrung HD ermdglicht eine 360° Drehung um die eigene Achse im eingebauten
Zustand am solarROBOT pro.

®
Hohe: ca. 350 mm
Breite: ca. 392 mm
Lange: ca. 1.660 mm
Gewicht: ca. 3.7 kg

Im Bogenbereich des Schlauchflihrungsrohrs ist ein Blechkragen mit 2 nebeneinander
liegenden Bohrungen. Diese Bohrungen kdnnen als Anschlagpunkte genutzt werden, falls
der solarROBOT pro mit einer Hebevorrichtung (beispielsweise auf Solarmodule) gehoben
werden soll.

Das Anbringen der Schlauchfiihrung HD an den solarROBOT pro erfolgt analog zur
mitgelieferten Standardschlauchflihrung tber die drei Holme. Zu beachten ist dabei, dass
der Verbindungsschlauch zum Flechtenentferner aufgrund des Anschlusses gegenliber der
Bolzenarretierung platziert wird.

Flr den Anschluss der Schlauchfiihrung HD an einen Hochdruckschlauch (oberer Teil) und
an den Flechtenentferner (unterer Teil) wird eine Handverschraubung (M22x1,5) genutzt.
Der untere Teil der Schlauchflihrung wird an den Adapter AG (M22x1,5) am Manometer
des Flechtenentferners festgeschraubt.

Hochdruckschlauch
vom Hochdruckreiniger Flechtenentferner

Die Schlauchfiihrung HD ist wie alle wasserfiihrenden
Teile frostfrei zu lagern.
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10. Wartungs- und Inspektionsanweisung

Die Wartung des solarROBOT pro beschrankt sich auf ein Minimum. Schmieren oder Fetten
der Teile ist untersagt und kann zu Beschadigungen fihren.

Die Gleitlager sind wartungsfrei. Es werden korrosionsbestdndige Materialien wie
Aluminiumlegierungen, Edelstahl und diverse Kunststoffe eingesetzt.

Dennoch ist ein Minimum an Wartung und Inspektion Voraussetzung fir einen sicheren
Betrieb und eine lange Lebensdauer der Maschine.

Achtung:
Da die wesentlichen elektrischen Bauteile und die elektrische Steuerung in der

Schutzklasse IP54 ausgefiihrt sind, ist das Reinigen des solarROBOT pro mit
einem Hochdruckreiniger verboten!
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Liste der Wartungs- und Inspektionsarbeiten sowie deren Intervalle:

Seite 83 von 101__

Wartungs- und

MaBnahme bei

: . Intervall - Bediener | Handler
Inspektionsarbeit Mdngeln
Verschmutzung der Nach jedem und vor . - |
Waschbdurste jedem Arbeitseinsatz Mit Wasser saubern! X
Versc_hmutzung der Nach jedem und vor | Mit max. 30° warmem
Traktionslaufbander . o - X
jedem Arbeitseinsatz | Wasser saubern!
auf den Fahrketten
Waschzusatz:
Etwas X
Lederwaschmittel (kein
Weichspduler)
Kontrolle auf festen
Sitz aller Lose Verschraubungen
Verschraubungen Vor jeder Inbetrieb- nachziehen sowie X
sowie der Funktion nahme Arretierungen
der Kugelsperrbolzen herstellen.
des Blrstensystems
Bei Beschadigungen
Kontrolle auf oder Fehlfunktionen ist
Deformierungen und Vor jeder Inbetrieb- ein Weiterbetrieb nicht X
Rissen an Bauteilen nahme erlaubt!
der Maschine Reparatur durch
Handler.
Wassc_er__schlauche_auf Jahrlich Bei Bedarf erneuern. X
Porositat kontrollieren
Alle 6 Jahre missen
alle Wasserschlauche X
erneuert werden.
Kontrolle der Vor jeder Inbetrieb- Fahrkette
X X
Fahrkettenspannung nahme nachspannen.
Bei Beschadigungen
oder Fehlfunktionen ist
Kontrolle der Vor jeder Inbetrieb- ein Weiterbetrieb nicht X

Kantenerkennung

nahme

erlaubt!
Reparatur durch
Handler.
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10.1 Einstellung der Fahrkettenspannung

Um einen idealen Grip der Traktionslaufbander zu gewahrleisten und das Ablaufen der
Fahrketten zu vermeiden (insbesondere bei Fahrten mit einer Steigung von bis zu 25° quer
zur Fahrtrichtung und von bis zu 25° in Fahrtrichtung), ist die Fahrkettenspannung vor
jeder Inbetriebnahme zu kontrollieren.

10.1.1 Kontrolle der Fahrkettenspannung

(1) Vorbedingung:
Die Umgebungstemperatur soll zwischen 10 und 20 °C sein.

(2) Das Fahrgestell des solarROBOT pro muss so weit angehoben werden, dass die
Fahrketten den Boden nicht beriihren. (z. B. mit dem Transportwagen 705.160)

(3) Die Traktionslaufbander von den Fahrketten entfernen.

(4) Die Kontrolle der Fahrkettenspannung erfolgt mit dem Fahrkettenspanner (703.276).
Wie im Bild dargestellt, wird der Fahrkettenspanner so auf die Fahrkette gelegt, dass
die beiden Zylinderkopfschrauben mit den Fligelmuttern sich
mittig unter der Radachse befinden (an der Gegenseite des
Antriebs). Die Zylinderkopfschrauben werden mit der
Fligelmutter bis zum Anschlag eingedreht. Der Querbolzen
unterhalb des Vierkantrohrs liegt dann mittig zwischen den
beiden Radern auf der Fahrkette. Das Gewicht am Ende des
Vierkantrohres ragt dann Uber das Antriebsrad hinaus.

(5) Der Abstand zwischen dem Vierkantrohr und der Fahrkette soll mittig vom Antriebsrad
12 mm betragen.
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10.1.2 Einstellung der Fahrkettenspannung

Achtung:
Diese Einstellung darf nur von entsprechend geschultem Personal vorgenommen

werden! Ansonsten wenden Sie sich diesbeziiglich an Ihren Handler.

(1) Vorbedingung:
Die Umgebungstemperatur soll zwischen 10 und 20 °C sein.

(2) Das Fahrgestell des solarROBOT pro muss so weit angehoben werden, dass die
Fahrketten den Boden nicht berthren. (z.B. mit dem Transportwagen 705.160)

(3) Die Traktionslaufbander von den Fahrketten entfernen.

(4) Zundchst werden auf beiden Seiten des Rads die beiden Kontermuttern geldst,
z. B. mit einem Maulschlissel mit der Schlisselweite 13.

(5) Durch Drehen des Sechskantschraubenkopfs kann die Spannung erhdht oder
verringert werden. Hierzu kann z. B. ein Maulschlissel mit der Schlisselweite 13
genutzt werden. Die Spannung wird mithilfe des Fahrkettenspanners kontrolliert.

(6) Ist die benétigte Spannung erreicht, muss die Einstellung mit den Kontermuttern
gesichert werden. Dazu werden diese auf die Schraube bis gegen die Radachse gedreht

und angezogen.
Wichtig ist, dass gleichm&Big auf beiden Seiten gespannt wird, sodass das Rad nicht

»~schrag" im Fahrwerkrahmen sitzt. Siehe Kapitel ,Einstellung der Rader".
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10.2 Kontrolle und Einstellung der Parallelitat und der Winkligkeit
der Rader

Um einen idealen Grip der Traktionslaufbander zu gewahrleisten und das Ablaufen der
Fahrketten zu vermeiden (insbesondere bei Fahrten mit einer Steigung von bis zu 25° quer
zur Fahrtrichtung und von bis zu 25° in Fahrtrichtung), ist die Parallelitdt der Rader vor

jeder Inbetriebnahme zu kontrollieren.

10.2.1 Kontrolle der Parallelitidt und der Winkligkeit der Rader

(1) Vorbedingung:
Die Umgebungstemperatur soll zwischen 10 und 20 °C sein.

(2) Das Fahrgestell des solarROBOT pro muss so weit angehoben werden, dass die
Fahrketten den Boden nicht beriihren. (z. B. mit dem Transportwagen 705.160)

(3) Die Traktionslaufbander von den Fahrketten entfernen.

(4) Zur Kontrolle kann der Fahrkettenspanner genutzt werden. Dieser wird seitlich an die
Rader angelegt. Auf der Antriebsseite wird das Vierkantrohr des Fahrkettenspanners
am Rad angehalten, sodass es dieses Rad 2-mal berihrt. AnschlieBend kénnen die
Parallelitat und die Winkligkeit der Rader zueinander kontrolliert werden.
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(5) Parallelitat:
Um die Parallelitdt zu messen, wird das Vierkantrohr, wie in Punkt (4) beschrieben,
genutzt.
Am anderen Rad kann nun der Abstand gemessen werden:
Wenn beide Punkte gleich weit vom Rad entfernt sind, ist maximal ein Abstand von
1,5 mm zulassig.

[T1 1
‘ |} =
(6) Winkligkeit:
Um die Winkligkeit zu messen, wird das Vierkantrohr, wie in Punkt (4) beschrieben,
genutzt.
Am anderen Rad kann nun der Abstand gemessen werden:

Wenn das Vierkantrohr an beiden Punkten unterschiedlich weit entfernt ist, ist maximal
ein Abstand von 1 mm zulassig.

o0
imml = \
“’ \
| g X

| ]
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10.2.2 Einstellung der Parallelitat und der Winkligkeit der Rader

Achtung:
Diese Einstellung darf nur von entsprechend geschultem Personal vorgenommen

werden! Ansonsten wenden Sie sich diesbeziiglich an Ihren Handler.

(1) Vorbedingung:
Die Umgebungstemperatur soll zwischen 10 und 20 °C sein.

(2) Das Fahrgestell des solarROBOT pro muss so weit angehoben werden, dass die
Fahrketten den Boden nicht beriihren. (z. B. mit dem Transportwagen 705.160)

(3) Die Traktionslaufbander von den Fahrketten entfernen.

(4) Zundchst werden auf beiden Seiten des Rads die beiden Kontermuttern geldst,
z. B. mit einem Maulschlissel mit der Schlisselweite 13.

(5) AnschlieBend wird durch Drehen der Sechskantschraubenkdpfe die Verdrehung des
Rads erhoht oder verringert. Hierzu kann z. B. ein Maulschliissel mit der Schlisselweite
13 genutzt werden. Die Spannung wird mit dem Fahrkettenspanner kontrolliert.

(6) Ist die bendtigte Parallelitat und Winkligkeit erreicht, muss die Einstellung mit den
Kontermuttern gesichert werden. Dazu werden diese auf die Schraube bis gegen die
Radachse gedreht und angezogen. Wichtig ist, dass anschlieBend noch einmal die

Fahrkettenspannung kontrolliert wird.
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11. Fehlersuche

11.1 Fehlersuche solarROBOT pro

Fehler Baugruppe MaBnahme Bediener | Handler

Zurlck auf flachigen
Untergrund

Anzeige Display/ . (Solarmodul) fahren.
Vibration meldet: Funkfernbedienung Taster auf Joystick X
Kantenerkennung 603.239 auf der
Funkfernbedienung
dricken.

Akkuschalter der

Funkfernbedienung - Funkfernbedienung | Akkus einschalten.

lasst sich nicht 603.239 Akkus laden, falls X
anmelden
entladen.
Funkfernbedienung - | Funkfernbedienung | Akku wechseln. X
reagiert nicht 603.239 Akku laden.
Akku einschalten
oder laden, falls
. . . . entladen.
Maschine lasst sich Funkfernbedienung NOT-HALT-Taster am | X
nicht starten 603.239
Fahrwerk und an der
Funkfernbedienung
entriegeln.
Sicherstellen, dass
. . . die
Maschine reagiert Funkfernbedienung . .
nicht 603.239 Funkfernbedienung in | X

Reichweite der
Maschine ist.

Der Schlauch muss
mit ausreichendem
Druck betrieben
werden und eine
Zu wenig Wasser solarROBOT pro Nennweitevon mind. | X
2" (ca. 25 mm)
haben. Zudem muss
ausreichend Druck
verfligbar sein.
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11.2 Fehlersuche Ladestation

Seite 90 von 101_

Fehler Baugruppe MaBnahme Bediener | Handler
Kontrollleuchte 11 Ladestation Ladestation wird
(a) (siehe Kapitel nicht korrekt mit
Ladestation) leuchtet Spannung versorgt.
nicht (Ladegerat Prifen Sie den
6 A/36 V Akku (11)) ordentlichen Sitz des
Netzsteckers an
beiden
Anschlussenden
X
Priifen Sie, ob das
Netzkabel defekt ist.
Prifen Sie die
Feinsicherung
(603.273) in der
Kaltgeratebuchse
(11).
Kontrollleuchte 11 Ladestation Akku defekt. X
(a) (siehe Kapitel
Ladestation) blinkt
grin (Ladegerat
6 A/36 V Akku (11))
Power-LED (Bild 1) Ladestation Ladegerat flr X

leuchtet nicht
(Ladegerat fir
Funkfernbedienung

(3))

Funkfernbedienung
ist nicht korrekt
angeschlossen.

Prifen Sie den
ordentlichen Sitz der
Stecker an beiden
Anschlussenden.

Prifen Sie, ob das
Netzkabel defekt ist.

Prifen Sie die
Feinsicherung
(603.273) in der
Kaltgeratebuchse
(11).

Prifen Sie, ob das
Ladekabel (Bild 1)
korrekt im Ladegerat
der
Funkfernbedienung
(3) steckt.
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Ladezustandsanzeige
am Ladegerat der der
Funkfernbedienung
(3) blinkt gelb

Ladestation

Die
Umgebungstemperat
ur ist hoch.

Stellen Sie die
Ladestation an einen
kihleren Ort, an dem
die
Umgebungstemperat
ur max. 30 °C
betragt.

Die Akkuladedauer
ist deutlich langer als
vorgegeben.

Ladestation

Akku ist nicht
eingeschaltet.
Prifen Sie, ob der
Akku eingeschaltet
ist. Siehe Kaptitel
~Laden des Akkus".
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12. Jahrlich wiederkehrende Priifung durch den Handler

Wir empfehlen eine jahrliche Prifung des solarROBOT pro durch den Handler. Dadurch
bleibt die sichere, funktionelle Betriebstdtigkeit des solarROBOT pro erhalten.
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13. EG-Konformitatserklarung
Original Dokument

EG-Konformitatserklarung

nach EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Anhang IT A

Der Hersteller: hyCLEANER GmbH & Co. KG
MaybachstralRe 6
48599 Gronau
Tel.: +49 2562 99254 0

erklart hiermit, dass folgendes Produkt:

Allgemeine Bezeichnung: SolarROBOT pro

Funktion: Solarmodule oder Glasdacher reinigen.
Projektnummer: 0103

Baujahr: 2025

allen einschlagigen Bestimmungen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht. Die Maschine
entspricht weiterhin allen Bestimmungen der EMV-Richtlinie 2014/30/EU, der
Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU, der Batterierichtlinie 2006/66/EG und der
Funkanlagenrichtlinie 2014/53/EU.

Folgende harmonisierte Normen wurden angewandt:

EN 614-1:2006 Sicherheit von Maschinen — Ergonomische Gestaltungsgrundsatze — Teil
1: Begriffe und allgemeine Leitsatze +A1:2009
EN 614-2:2000 Sicherheit von Maschinen — Ergonomische Gestaltungsgrundsatze — Teil

2: Wechselwirkungen zwischen der Gestaltung von Maschinen und den
Arbeitsaufgaben +A1:2008

EN ISO 4413:2010 Fluidtechnik — Allgemeine Regeln und sicherheitstechnische
Anforderungen an Hydraulikanlagen und deren Bauteile (ISO 4413:2010)

EN ISO 12100:2010 Sicherheit von Maschinen — Allgemeine Gestaltungsleitsatze —
Risikobeurteilung und Risikominderung (ISO 12100:2010)

EN ISO 13849-1:2015  Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen
— Teil 1: Allgemeine Gestaltungsleitsatze (1ISO 13849-1:2015)

EN ISO 13850:2015 Sicherheit von Maschinen — Not-Halt — Gestaltungsleitsatze (1ISO
13850:2015)

EN ISO 14118:2018 Sicherheit von Maschinen — Vermeidung von unerwartetem Anlauf (ISO
14118:2017)

EN 60204-1:2018 Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von Maschinen — Teil
1: Allgemeine Anforderungen

Bevollmachtigter fur die Zusammenstellung der technischen Unterlagen: hyCLEANER GmbH & Co. KG,
MaybachstralRe 6, 48599 Gronau, Tel.: +49 2562 99254 0
gy e

Gronau, 27. Februar 2025 7 il
Ort, Datum PrOJektlngenleur/ Unterschrift
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14. Hydraulikplan solarROBOT pro
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15. Elektroplan mit Stickliste

LA Daiam 4 JQLS) IUZLOULA 40 JBU20 N0 SoLed ad3-newols) gesey - 4

BAIG 00 JUBKEIS0S 3 A ROSORGIP 04 10U [BUS SUD
3 HOUNU Bawmaip 2 (o kg ap SamsBiuoy wy
o soays z20-az] New PIPPE Mrpow D31NY[  LIA ) Ly GRS ri0n s U begeog ey | HOWO aweisAg aydsiuonyel3 auoljouu;
L Z-E0-ZZ] NEN UomIeA By D LA e VSR SRR Sy Sb U P A |
v ._wcmw_O»Ac = - T T AUVIIRIHO¥D ANV TVIINIOIINOCD thd‘
30 Beaya wonduosan LOISIABY -

anjea anaubew

[ yun Aeidsia

| UNSALP

28/98d| —— L ysna
m W/ gX0eZXx00¢ BuisnoH

Hun [o4u0) Jsues|DAH

Z JunaAup

L | Keyegq

31Ny
SIPOOREY  sjusuodwod [eulsixe YyIm xoq Jauea|DAY maIABAQ

4 _ 3 _ a _ 2 _ 8 _ v

Stand Februar 2025




Seite 95 von 101

made in

hyCLEANER’

L ' _-..__‘.__ Bty i 0Ly TLICROUILT p0 JUErRLD INoUlN, taued ad3-neunic) GESEY - O
z SRCLNy Buvar R e Hh_uﬂ.ﬁ”.uhn_mﬂ_a.ﬁuﬂ“ ap BamsSiuoy Wy
oy ways ) AL R oD S U usweg sy, | HOWD BWEISAS SUDSIL0INB[T SIL0loUL
¥ Jauea|niy TR TSR S ] A LSt Ok ONY TWILNIOINGD %
R Sjaays wonduzsan UMSIAEY -t bt
ZHN JopEsuual
jur Aejdsip wouy Qe
sewan sado  jomeuus Jojoauwcs Aepdsig adh)
jEasisdns Jiy 31 Fleib N 1Ra g YLIAPT BAJEA ___E nding m_u_.m _‘ pun fedsic
Age sBejjon ndu) Lageq sdAL anjen slsubiew
z Mapeg |_ [ |_ _. |
e ) B - T o T LOLO-9EE OM Y
00L0-8EZ op Y i v W Buiey  amzauund
o MyH BuipeH sojgauuon : Hﬂw SI0SUSSIaIoW
ATV USNEG I 9jqED adi | ; i SRR 4y Bged- A adh]
7 uysng —— ; H — | Hunaaup
: Jauea|niH
m UM oguo) m
m ; DOLO-EEE CoNWY
MOLOSEE ON'HY : ! W WwH Buniey Jopeuuon
W NyH Burey sopeuuog i i J0joLl Usnig Joj sjges adi)
SI0SUSSI0I0W SALD IO BgEI- 4 adh) : L ysnug
Z Uun aaup i )
i
< A
aew udg ZLW .__“_ [EAsIBdNS WY S0 Jolauucs
JUn O)DE WoY  JomsuUns _|__ _ nog abeyon ndun fageq CLUT
FSSEULAS SNPoLW DIpEd BIqED) | fa=pgeq
JALNY Snoow 010ey 1
Bunnou a|ges |eulaixy
F] 3 2 g _ v

Stand Februar 2025




Seite 96 von 101

made in

hyCLEANER’

L _-..___.___ st 1 0L DAUIZEOUL (0 JEEEUZ0 INDYIW. saued ad3-newnicy geSEY - O
€ ssuny Bussiin u,”.“__s.w..w_.u_.ﬂ._ ﬂn_uﬂ.u“u.unﬂ:u.u_ﬁ.._._“:uuﬁh g Samsbiugy wy
oy ways S LR SRS RRRS0p B U _..._._:E.E.:.._. HOWD swaisis SUTSIL0INE(T JL0IoU
w lauea|niy TR ST TEE T | AUV LD ONY T9ILNSOIANGD r— 7 ———v——w 7
) sg@ays Logduzsan UoIsIAE - bt e
& g Lo
48H N¥D F WK mm
£ Lt
.._h.ﬂ.h".._ HYD r nL::“w 1= pajsEauLa jau -8
PRGDNND =& O PURCIE) NYD ONWD L
oy ] o NYD INWD 9
4 _— UBIH NYD HNYD 5
= - doyg fousbsawz d01S ¥ PEIEULOS Jou -'g
w4 i + fddng AT+ E YU JE)enun sy g TR
e - fyddng A2 MU JSonueD L Q%L €
X — + fddng AFT+L - Fepdsig Addng ADZ
—— - oLy + fedsig Addng AS L
deug Aouabiws - - u_“. ] INPo ClpeEy Aedsin
Cg et
e i t Jasuas nding
1 ) N0 § losuag g d . .
3 } Z Josuag inding Ing 7 J0suas g
T ¢ losueg Inding N0 £ 0SUSS 5 | J0susg IdING  Inp | Josuss g
R i i biE JOSUSS AD A0 il 105USS AD R
r - NYIHAW ¥Ig Josuas Aiddns Ave+ € Zi), Josuag Addng AFZ+E
Z aaug Algdng - “1OW E L aaug fiddng - SO ?
7 aal Addng - +LOW L | aaug Addng + +10OW 'L
WM 2FLNY INPOW SIpRY &= L g
PElSAULDS Jou - pRSELUGS 10U -
paEjzauLnD Jou ¢ pagoaUUcD Jou =g
aneps, Addng - M £ usrug Addng - o 7 L ysrug Ayddng - oW 2
anep, Aiddng + ABZ+ L Z ustug Ajddng + SO0 L | usnig fddng + +0W |
DRJE N, 7 usng L ysnig

S)uauOdWOo9 [BUJIXS JO UOI}IBUUOY)

2

g

_ v

Stand Februar 2025




Seite 97 von 101

made in

hyCLEANER’

_‘—‘.___.___ Do, 1 FI0L) DUCROUG (0 JEEEUCD IN0UNs saled ad3-neEwns) GeSEy - Q
tr sEeLny Buwain Fila, 00 US| 21 344 A POSOISEP 8 B4 |IBUS U ap BamsSiuoy wy
s o ¥ Era o pmdnug namnpam (e Bos '

oy bmays S ARG i pentaon s usea ey | HOWS) BWSISAS SUTSILOINEIT UooULI
v leues DAY et ] AEYLIIHAOkN ONY T LNIOIINOD I T e T )
O seays uiopdussmp UsIAE — “ LA e g :n

JOJOW Ysrug Jaj uondsuucs UM UsPig Sgeaolow gL Lo-SE2 Zil Usnig a:qea

SICEUDS PUE JIUN SALP JOj) UORSaUNss Wun SAUD S|0EA LOLO-SEE  Z/L HuUn asup 3983 ¢

JopasUued Ups Jsues|ndy pun Aejdsig ajadwas pun fejdsI0 EO00-SET mr fepdsi 7

Bursnap i saueapnfy pun (oauen F)a|duwod pun |eauoD Z000-0E2 Pun uiew |

uonduzsag oY ved aseds

1S1| Led aledg
3 a 2 g _ v

Stand Februar 2025




Seite 98 von 101

made in

hyCLEANER’

16. Schaltplan der Ladestation
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